E &

ne
P2187 Rrhlk 04170500000158
bRAS
V1.0 HEIZER:
it HE: HE15TgMIA, BEH
2021/02/20 A 68gMi 4t ki
MRER mEREE:  CMYK &R
HAEH R~ Esk: 210mm*140mm
it
TEE

= . WAEIEDRINE




» The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i85 ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

« Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen Namens
"JBH " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technologie unaufhaltsam re a I I l e 0
weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

» Dreame est |'abréviation de |'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise, reflétant la

vision de 'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques. RO b Ot Va cuum an d M @] p

« La parola "dreame" & I'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E |a traslitterazione del nome cinese dell'azienda " J&F ",
che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia. U ser M anua l.

« La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que significa
luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la visién de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

» Dreame — coKkpalLéHHoe Ha3BaHue KuTaickol komnaHum Dreame Technology Co., Ltd. 1 ee gouepHux npeanpuaTuii. Dreame siBnseTcsa TpaHcIMTepaLmen
Ha3BaHMst KOMMAHMM Ha KUTaCKOM si3bike « IBBL », B KOTOPOM OTpaXeHO KOpPMopaTUBHOE BUAEHME KOMMaHWUU B Chepe HayKu 1 TEXHONTOMMIA — HernpepbIBHbIN
NOUCK, NCCNIef0BaHUS U CTPEMIEHNE K YCEXY.

« Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spétek w Chinach. Jest to transliteracja chifiskiej nazwy firmy "iBB " co oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

« Aplavara "dreame" é a abreviatura da Empresa Tecnoldgia de Dreame Co.,Ltd, também é a tradugdo do seu nome chinés " BB ", o que significa buscar a
exceléncia em todos os empreendimentos e reflete a visdo da empresa de busca, exploragdo e criagdo da tecnologia.
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For more information, please visit www.dreame-technology.com
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Made in China

RLS5-BLO-EU-R00

Read this manual carefully before use and keep it for future reference. d recl I .e
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Safety Information

Usage Restrictions

- This product can be used by children aged 8 years and above and persons with

physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge under
the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks.
Cleaning and maintenance shall not be done by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe

distance from the robot while it is operating.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors,

on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective

barrier.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or on a floor

with liquids or sticky substances.

-Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging

them while cleaning.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into

and damaging them.

-Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robots.
- Keep the brush cleaning tool out of reach of children.
Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is

stationary or moving.

Do not use the robot to clean any burning objects.
Do not vacuum hard or sharp objects.
-Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before cleaning or

performing maintenance.

Do not wipe any part of the product using a wet cloth or liquids.
-Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users



Safety Information

Batteries and
Charging

are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.

-Do not use any third-party battery, charger, or charging dock. Use only with RCSO supply unit.
- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.
Do not place the charging dock near a heat source.

-Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an

appropriate recycling facility.

-1f the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-

sales service.

-Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if

possible.

-If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and

store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-
discharging the battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or after-

sales service.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS5-BLO is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full
text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: www.dreame-technology.com

For detailed e-manual, please go to https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags

Product Overview

Accessories

Charging Dock Cleaning Tool

Water Tank Mop Pad

Note: The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.

Power Cord

Damp-proof Pad

T S

Side Brush

IR



Product Overview

Robot

O

O
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Spot Clean Button
- Press briefly to begin Spot Clean Mode

Power/Clean Button

-Press and hold for 3 seconds
- Press to begin cleaning after the robot is powered on

Status Indicator

-White: Cleaning or cleanup is completed
-Blinking Orange: Error

Dock Button
- Press to send robot back to the charging dock

Cover

Product Overview

Robot Cliff Sensor

—° Reset Button T

o Omnidirectional Wheel

+ Press and hold for 3
seconds to restore the - g g %%; E )
robot to factory settings Charging Contacts o /I o a) G °

o Charging Contacts
o Main Brush

Side Brush o N
Wi-Fi Indicator =
\\\ Cliff Sensor ° !i[;']lﬂ] o d’.m.ﬂ]i
\ \\~Z T 0 7 i)
O > o Cleaning Tool Main Wheels o
\\\ ]/UK
= = — Air Outlet/Speaker

Robot Sensors

o Laser Distance Sensor

o Returning-to-dock Sensor
Edge Sensor

° Bumper

Brush Guard Clips
Cliff Sensor



Product Overview

Dust Bin Mopping Module

° Water Inlet

° Bin Clip
» Bin Cover o Water Tank
o Filter o Water Tank Release Clip
° Mop Pad
\ o Attaching Area
Charging Dock Damp-proof Pad
= o Signaling Area / X
g ° Power Port
o Charging Contacts \ / o Attaching Area

Clearing Home Environment

To improve the working efficiency of your robot, put away any loose
cords (including the power cord of the charging dock), rags, slippers,
toys, etc.

ﬁ 000
v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its
proper place to make more space.

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs
and sofa to ensure safe and smooth operation of the robot.

)
]

S

000
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To prevent the robot from not recognizing the area to be cleaned,
do not stand in the front of the robot, threshold, hall way, or narrow

places.



Preparation Before Use

1. Remove the protective matter

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Fasten the damp-proof pad

Select a clean location to place the charging dock. Tear off the
adhesive tape at the bottom of the damp-proof pad, and stick the

pad on the ground as shown in the figure.

©

Note:

- Itis recommended that the damp-proof pad be fastened on the wooden floor.

- If you need to remove the damp-proof pad, please remove it slowly to avoid
adhesive residue.

Preparation Before Use

4. Connect to a power outlet

Place the charging dock on the level ground against the wall and
connect it to a power outlet.

Note:

- Keep the immediate area 1.5m in front of the charger and 0.5m to both sides
of the charging dock clear of objects.

- To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure the
robot and charging dock are within WiFi range.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
objects might block the signal, as this may hinder the robot from returning to
the charging dock.

5. Start recharging

Place the robot onto the charging dock to recharge. The robot will
turn on automatically and begin recharging.

() Battery Level Indicator
- White: Battery level is more than 15%
- Orange: Battery level is less than 15%

Note: It is recommended to fully charge your robot before first-time use.



Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app. * Use the Mi Home/Xiaomi Home app to control your device and to interact with other

smart home devices.
1. Download the Mi Home/Xiaomi Home App

Scan the QR code to download and install the app. You will be
directed to the connection setup page if the app has been installed
already. Alternatively, search  “Mi Home/Xiaomi Home” in the app
store to download and install it.

2. Add Device

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, and tap " @ " in the upper right.

Then tap "= " in the top right corner, scan the QR code, add "Dreame
Bot D9 Pro", and follow the prompts to finish the connection.

=
[

xxxxxxx” home > (+]
No home environment info

< Scanning for devices nearby...

What should I do if I cannot scan for
S|

Devices Rooms

{ vJ

Note:

- Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the
instructions based on the current app version.

10

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons {3 and ¥ until you hear a
voice say, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be connected
- Blinking quickly: Connecting

- On: Wi-Fi connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button & for 3 seconds to turn on the robot. Once
the power indicator turns solid white, the robot is in standby mode.
To turn off the robot, press and hold the button ¢ for 3 seconds when
the robot is not moving. Turning off the robot will end the current
cleaning task.

2. Start Cleaning

Press the button O briefly to turn on the robot. Upon activation, the
robot will accurately map out a route, methodically clean each room
along the edges and walls, then finish by cleaning in an S-shaped
pattern to ensure a thorough job.

Rl -

Note: !
- Before a cleaning task, make sure the robot is fully charged and starts
from the charging dock. Do not move the charging dock while the robot is
cleaning.
- If the battery is too low, the robot will automatically return to the dock
to charge. It will resume unfinished cleaning tasks after charging to the
necessary battery level. (The breakpoint continuous cleaning function must
be enabled on the app in advance.)

3. Cleaning Mode

Dreame Bot L10 S has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong
and Turbo. The default mode is Standard. You can specify the
cleaning mode in the Mi Home/Xiaomi Home app.

4, Pause/Sleep Mode

Pause: Press any button to pause the robot during cleaning.

Sleep Mode: The robot will automatically enter Sleep Mode after 10
minutes of inactivity, then the power and charging indicators will go
off. To wake up the robot, press any button.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

- When the robot is paused, placing it onto the charging dock will end the
current cleaning task.

5. Do Not Disturb Mode

Do Not Disturb Mode prevents the robot from automatically starting
cleaning tasks, and the power indicator remains off. You can enable
Do Not Disturb Mode or modify its hours in the app. (The mode is on
by default from 22:00 to 08:00.)

Note:
- Scheduled cleaning tasks will still be carried out during the DND period.
- The robot will continue cleaning after the DND period ends.

11



How to Use

6. Spot Clean Mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the
button {J for 3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will
clean a square-shaped area of 1.5 X 1.5 meters directly around the
robot. When the spot cleaning is done, the robot will automatically
return to its original location and power off.

L 1.5 meter J

1.5 meter @

Note: When the robot is paused, placing it onto the charging dock will end the
current cleaning task.

12

7. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Mi Home/Xiaomi Home app.
The robot will automatically start cleaning at the designated time
and then return to the charging dock to recharge when the cleaning
is done.

8. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more functions.
The version of the app might have been updated; please follow the
instructions based on the current app version.

How to Use

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it
into the back of the robot until it clicks into place. Press the button O
or use the Mi Home/Xiaomi Home app to start cleaning.

9. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times
before the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Slide the pad all
the way into the slot of the water tank until it is securely in place.

L )

0

0
00 Note:

- Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
- Use the app to adjust the water flow as required.

2) Open the water tank lid, fill the tank with water, then securely close
the lid. 4) Press the two side clips inwards and slide the water tank backwards

to separate it from the robot.

Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping module,
pour out all the remaining water in the tank, and clean the mop pad to prevent

Note: Do not use detergent or disinfectant. mildew or odor.

13



Routine Maintenance

Clean the Dust Bin and Filter

1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the
dust bin.

14

3. Remove the filter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.

4. Rinse the dust bin and filter with water until they are clean.
Thoroughly dry the filter before re-installing.

Note:

- Only clean water should be used to clean the filter. Do not use detergent.

- Keep it in a well-ventilated or cool place.

Routine Maintenance

Clean the Mopping Module

1. Press the two release clips on the side of water tank, remove the
mopping module and pull the mop pad off the mopping module.

2. Pour out the water in the tank. Clean with water only and leave to
air dry before re-installing.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-
installing.

Note:

- Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

- For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad every 3
to 6 months.

4. If slow water flow occurs, or the volume is not well-distributed,
please clean the air hole in the cover of the water tank.

15



Routine Maintenance

Clean the Main Brush Clean the Side Brush
Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and Pull out the side brush and use the included cleaning tool to remove
lift the brush out of the robot. any hair tangled on the brush.

Clean the Main Wheel/Omnidirectional Wheel

Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the included
cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush.

Note: Do not pull out the hair excessively to avoid damaging the main brush
when the hair is tightly tangled in the main brush. Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and the tire.

16

Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock. Please use dry rags for cleaning.

Clean the Laser Distance Sensor/Returning-to-dock Sensor/Edge Clean the Charging Contact

Sensor

Clean the Cliff Sensor

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold
down the button O for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press
and hold the button O for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack.
Please ensure that it remains well-charged for daily use to maintain
optimal battery performance. If the robot is not used for an extended
period of time, turn it off and put it away. To prevent damage from
over-discharging, the robot should be recharged at least once every
three months.

17



B FAQ

FAQ

Problem Type

Solution

Robot does not turn on

The battery level is low. Recharge the robot at the charging dock, then try again.
The ambient temperature is too low (below 0° C) or too high (above 40° C). The operating temperature of
the robot is 0° C to 40° C.

Problem Type

Solution

Robot does not
recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in
correctly.
Poor contact. Clean the charging contacts of the charging dock and the robot.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if it
is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock afterit’ s fully charged consumes very little electricity
and helps maintain optimal battery performance.

Robot does not return
to charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.

Please clean the dock's signaling area.

No water comes out of the
mopping module, or only a little bit
comes out

Confirm that the water tank is filled with water, and clean the mop pad if necessary.
Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.

Clean the blowhole on the top of the water tank.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot doesn’t resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb Mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot is making a
strange noise

Aforeign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot
and remove any debris.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves
dust behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
Aforeign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot doesn’t return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot
is too far from the charging dock, it might not be able to automatically return on its own, in
which case you need to manually place the robot onto the charging dock.

Robot cannot connect
to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of
the Mi Home/Xiaomi Home app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Mi Home/Xiaomi Home
app is enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has been recharged in time.

18
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Bl Specifications

Robot Charging Dock
Model RLS5-BLO Model RCSO
Battery 5200 mAh (Battery Nominal Capacity) Rated Input 100-240 V~50/60 Hz 0.5 A
Wireless Rated Output 19.8V=1A

Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz

Charging Time

Approx. 6 hours

Rated Voltage

14.4V=

Rated Power

40w

Operation
Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum
Output Power

< 20dBm

WEEE Information

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20cm between the antenna and the

body of the user.

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with

collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and
recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for

ﬁ unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated
|

more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

20




Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrankungen

-Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und von Personen mit

physischen, sensorischen und intellektuellen Einschrankungen oder begrenzter
Erfahrung oder Wissen benutzt werden, dies muss jedoch unter Aufsicht von Eltern
oder einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und
Gefahren auszuschliefRen. Eine Wartung und Reinigung darf durch Kinder nur unter
Aufsicht erfolgen.

-Kinder diirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und

Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat halten.

- Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung geeignet.

Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden oder in einer
kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich (iber dem Bodenniveau

befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

-Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen liber 40

° C oder unter 0° C liegen, und auch nicht auf Béden mit Fliissigkeiten oder klebrigen
Substanzen.

-Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern,

dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

-Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern,

dass der Roboter sie ansto3t und beschadigt.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugoffnung des Roboters

fern.

- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fiir die Blirste von Kindern fern.
-Kinder, Haustiere oder Gegenstande diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem

sich bewegenden Roboter positioniert werden.

-Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender

Substanzen.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.

21



MY Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS5-BLO mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht.

-Wenn der Roboter

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom getrennt

ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfiihren.

-Wischen Sie Teile dieses Produkt nicht mit nassen Lappen oder Fliissigkeiten ab.
- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaR den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist flr jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.

-Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate oder Ladestationen von Drittanbietern. Bitte

ausschlieRlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder

zu modifizieren.

-Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.
-Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der Ladestation zu

reinigen.

-Entsorgen Sie alte Akkus sachgemal. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten

Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn das Stromkabe% beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Sie sich

an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in der

Originalverpackung beférdert wird.

ur eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,
schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter
mindestens alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

-Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem

Kundendienst ausgewechselt werden sollten.

Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserkldrung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: www.dreame-technology.com

Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags

22

Produktiibersicht

Zubehor

T S

Ladestation Reinigungswerkzeug Stromkabel Seitenbiirste

Wassertank Wischer Feuchtigkeitsdichtes Pad

Hinweis: Die Abbildungen in dieser Anleitung dienen nur als Referenz, bitte beziehen Sie sich auf das eigentliche Produkt fiir die tatsachliche Erscheinung.



Produktiibersicht

Roboter

snOlO)

24

Zielreinigungsmodus
-Kurz driicken, um den Zielreinigungsmodus zu starten

Ein-/Aus- und Reinigungstaste
-Driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten
- Driicken, um die Reinigung nach dem Einschalten des Roboters zu starten

Statusanzeige

-Weild: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist abgeschlossen
-Blinkt Orange: Fehler

Zum Aufladen
-Driicken, um den Roboter zur Ladestation zuriickzufahren

Abdeckung

Produktiibersicht

Roboter

—° Reset-Taste

- Halten Sie 3 Sekunden
lang gedriickt, um die
urspriinglichen Einstellungen
wiederherzustellen

WLAN-Anzeiger

1/U< o Reinigungswerkzeug

— Luftauslass/Lautsprecher

Robotersensor

Sturzsensor

I

Ladekontakte o

Seitenbiirste o

Sturzsensor o

T

o

Hauptrader o

Kantensensor

o Laserdistanzsensor

o Ladestationsensor

° StoRfanger

o

Omnidirektionales Rad
Ladekontakte
Hauptbiirste

Sturzsensor

Freigabe
Hauptbiirstenabdeckung



Produktlibersicht Wohnumgebung aufraumen

Staubbehalter Wischmodul

° Wasserzufluss

o Fregabe Staubbehalter
o Staubbehélter-Abdeckung

o Wassertank

o Filter

o Freigabe Wassertankabdeckung

* Wischer Raumen Sie alle losen Kabel (auch das Netzkabel der Ladestation), Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an
. . Teppiche, Pantoffeln, Spielzeuge usw. beiseite, um die Arbeitseffizienz den Kanten von Treppen und M&beln, um dem Roboter ein
o Befestigungsbereich des Roboters zu erhéhen. reibungsloses Arbeiten zu erméglichen.
|
]

Ladestation Feuchtigkeitsdichtes Pad

CO0 .

= o Signalbereich / X
] o Stromanschluss ' x
o Ladekontakte \ / o Befestigungsbereich @

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich
Mé&bel in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. nicht erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine
Schwelle, oder die enge Stelle einer Flur hin.
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Vorbereitung vor der Verwendung

1. Entfernen Sie den Schutzstoff

3. Befestigen Sie das feuchtigkeitsdichte Pad

Wahlen Sie einen sauberen Ort aus, um die Ladesteckdose
aufzustellen. ReilRen Sie das Klebeband an der Riickseite des
feuchtigkeitsdichten Pads ab, und kleben Sie das Pad wie in der
Abbildung gezeigt auf den Boden.

Hinweis:

- Es empfielt sich, das feuchtigkeitsdichte Pad auf dem Holzboden
festzumachen.

- Wenn Sie das feuchtigkeitsdichte Pad entfernen miissen, entfernen Sie es
bitte langsam, um Klebstoffreste zu vermeiden.

Hinweis: Bringen Sie die Seitenblirste an, so dass sie in der korrekten Position einrastet.
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Vorbereitung vor der Verwendung

4. An eine Steckdose anschlielten

Platzieren Sie die Ladestation auf einer ebenen Oberfldche neben
einer Wand und schlieften Sie sie an einer Steckdose an.

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von
mindestens 0,5 Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehrals 1,5
Metern eingehalten wird.

- Um sicherzustellen, dass Sie den Roboter einfach mit dem Telefon verbinden
konnen, stellen Sie sicher, dass sich der Roboter und die Ladestation im
Bereich des WLAN befinden.

- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den
Signalbereich blockieren kdnnten, da dies den Roboter daran hindern konnte,
zur Ladestation zurtickzukehren.

5. Start des Aufladens

Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen. in der Ladestation. Der
Roboter schaltet sich automatisch ein und [adt sich auf.

() Akkuladestandsanzeige

- Weil: Der Akkustand betrdgt mehr als 15 %

- Orange: Der Akkustand betragt weniger als
15%

Hinweis: Es wird empfohlen, das Gerédt vor der ersten Verwendung vollstandig
aufzuladen.
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Mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und

zu installieren. Ist die App bereits installiert, werden Sie zur
Verbindungseinrichtungs-Seite weitergeleitet. Sie kdnnen aber auch
im App Store nach ,,Mi Home/Xiaomi Home “suchen, um die App
herunterzuladen und zu installieren.

2. Fiigen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie die Mi Home/Xiaomi Home App und tippen Sie oben
rechts auf " @ ". Tippen Sie daraufhin in der Ecke oben rechts auf

" 55", Scannen Sie den QR-Code ein, fligen Sie den "Dreame Bot D9
Pro" hinzu und folgen Sie den Anweisungen, um die Verbindung
abzuschliefien.

ooooox’ home > [+]
No name evronment into

(]

Hinweis:
- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstiitzt.

- Die Version der App wurde moglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die
Anweisungen zur aktuellen App-Version.
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3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die (3 und £ Taste bis Sie eine
Sprachmeldung horen ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald
die WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich
zurlickgesetzt.

WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung wird
hergestellt

- An: WLAN verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zuriick und fligen Sie das Geréat erneut
hinzu.

Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Driicken und halten Sie die Taste & 3 Sekunden lang um den Roboter
anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weil} leuchtet,
befindet sich der Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter
auszuschalten, driicken und halten Sie die Taste (U 3 Sekunden lang
gedriickt, wahrend der Roboter stillsteht. Durch das Ausschalten des
Roboters wird die aktuelle Reinigungsaufgabe beendet.

2. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste O kurz, um den Roboter einzuschalten. Nach
dem Einschalten legt der Roboter eine genaue Route fest, reinigt
methodisch entlang der Kanten und Wande und reinigt abschlieffend
jeden Raum in einem S-formigen.Muster, um eine griindliche Arbeit
zu gewahrleisten.

docoocoesas | I

Hinweis:

- Stellen Sie vor einer Reinigungsaufgabe sicher, dass der Roboter vollstandig
aufgeladen ist und von der Ladesteckdose startet. Bewegen Sie die
Ladesteckdose nicht, wahrend der Roboter eine Reinigung durchfiihrt.

- Falls der Akkustand zu niedrig ist, wird der Roboter automatisch zum Laden
zur Ladestation zurlickkehren. Er wird unvollendete Reinigungsaufgaben
fortsetzen, nachdem der entsprechende Ladestand erreicht ist. (Das
Fortsetzen des Reinigungsmodus muss zuvor auf der APP aktiviert werden).

3. Reinigungsmodus

In der Mi Home/Xiaomi Home-App sind vier Reinigungsmodi
verflighar: Leise, Standard, Stark und Turbo. Voreingestellt ist der
Standardmodus.

4. Pausiert/Energiesparmodus

Pausiert: Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter wahrend

der Reinigung zu pausieren.

Energiesparmodus: Der Roboter geht nach 10 Minuten Inaktivitat

automatisch in den Energiesparmodus. Dabei werden die Betriebs-

und Ladeanzeige ausgeschaltet. Um den Roboter aufzuwecken,

driicken Sie eine beliebige Taste.

Hinweis:

- Wenn das Gerdt langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

5. Nicht-Stéren-Modus

Der Nicht-Storen-Modus verhindert, dass der Roboter automatisch
Reinigungsaufgaben startet, und die Betriebsanzeige bleibt
ausgeschaltet. Sie konnen den Nicht-Stéren-Modus in der App
aktivieren oder die Stunden fiir den Modus andern. (Der Modus ist
standardmaRig von 22:00 bis 08:00 Uhr aktiviert.)

Hinweis:

- Geplante Reinigungen werden jedoch weiterhin wahrend der DND-

Periode(Nicht-Storen-Modus) durchgefiihrt.
- Der Roboter wird nach dem Ablauf dieses Zeitraums die Reinigung fortsetzen.
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Gebrauchsanleitung

6. Zielreinigungsmodus

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus
befindet, halten Sie die Taste {3 3 Sekunden lang gedriickt, um

den Zielreinigungs-Modus zu starten. In diesem Modus wird eine
quadratische Flache von 1,5 X 1,5 Metern direkt um den Roboter
herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung beendet ist, kehrt der
Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort zuriick und
schaltet sich ab.

L 1,5 Metern J

1,5 Metern @

Hinweis: Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters, wenn der Roboter sich im Pause Zustand
befindet.
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7. Geplantes Reinigen

Sie konnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Mi Home/
Xiaomi Home-App planen. Der Roboter wird zu der geplanten Zeiten
automatisch mit der Reinigung anfangen und nach ausgefiihrter
Reinigung wieder zur Ladung an die Ladestation zurtickkehren.

8. Weitere APP-Funktionen

Die App kann zur Einrichtung erweiterter Funktionen verwendet

werden, wie beispielsweise zur Reinigung ausgewdhlter Raume,

Zonenreinigung, Sperrgebiete/virtuelle Wand usw.

Hinweis:

- Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere
Funktionen zu nutzen.

- Die App-Version kdnnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.

Gebrauchsanleitung

9. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen,
alle Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu
saugen.

1) Befeuchten Sie das Wischer-Pad und wringen Sie liberschiissiges
Wasser aus. Schieben Sie das Wischer-Pad ganz in den Schlitz des
Wassertanks, bis es sicher an seinem Platz ist.

L )

2) Offnen Sie den Wassertankdeckel, fiillen Sie den Tank mit Wasser
und verschlieften Sie den Deckel sicher.

Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und
schieben Sie es dann in die Riickseite des Roboters, bis es einrastet.
Driicken Sie die Taste O oder verwenden Sie die App Mi Home/Xiaomi
Home, um mit der Reinigung zu beginnen.

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.

4) Driicken Sie die beide Clips auf der Seite nach innen, und schieben
Sie den Wassertank zuriick, um ihn vom Roboter abzutrennen.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen
Sie das Wischmodul, gieRen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank
aus und reinigen Sie das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende
Geriiche zu vermeiden.
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Regelmalige Wartung

Staubbehalter und Filter reinigen

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und driicken Sie dann den
Staubbehalter-Clip ein, um das Staubfach zu entfernen.

2. Offnen Sie den Deckel des Staubbehilters wie in der Abbildung
dargestellt.
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3. Entnehmen Sie den Filter, wiederholt aussplilen und auf den
Fliterrahmen klopfen, um so viel Schmutz wie moglich zu entfernen.

Hinweis: Den Filter nicht mit einer Biirste oder Finger reinigen.

4. Spiilen Sie den Staubbehalter aus und filtern Sie ihn mit Wasser, bis
er sauber ist. Trocknen Sie den Filter griindlich, bevor Sie ihn erneut
installieren.

Hinweis:

- Zur Reinigung des Filters darf nur sauberes Wasser verwendet werden.
Verwenden Sie kein Reinigungsmittel.

- Der Filter muss vor der Benutzung vollstandig trocken sein.

Regelmalige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul

1. Driicken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und
ziehen Sie das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom
Wischmodul ab.

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie
ihn an der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

3. Die Wischlappen ausschlieRlich mit Wasser reinigen und vor

Reinstallieren an der Luft trocknen lassen.

Hinweis:

- Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass
zurtickflief3t, um eine Verstopfung zu vermeiden.

- Flr optimale Performanz wird empfohlen, das Wischer-Pad jede 3 bis 6
Monaten auszutauschen.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das
Wasservolumen nicht gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der
Abdeckung des Wassertanks.
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Regelmalige Wartung

Biirste reinigen

Driicken Sie die Clips zusammen, um die Biirstenabdeckung zu
entfernen. Heben Sie dann die Biirste aus dem Roboter heraus.

Uiy,
| e el

Ziehen Sie die Burstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt
heraus. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug,
um die auf der Biirste verfangenen Haare zu entfernen.

100l ’””‘l"‘u
= <\t

e,
”:IT‘-

Hinweis: Falls eine groke Menge an Haaren auf der Biirste vorhanden ist
oder sich Haare verfangen haben, entfernen Sie diese vorsichtig, um eine
Beschadigung der Hauptbiirste zu vermeiden.
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Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenbiirste aus und benutzen Sie die eingeschlossene

Reinigungstool, um die Haare auf der Biirste zu entfernen.

Das Hauptrand und das omnidirektionale Rad reinigen

Hinweis: Verwenden Sie Werkzeuge wie z.B. einen kleinen Schraubendreher,
usw.., um die Reifen von der Achse zu trennen.

Regelmalige Wartung

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten.
Verwenden Sie keine nassen Spiiltiicher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie den Laserdistanzsensor/Ladestationsensor/

Kantensensor

Reinigen Sie die Kontakte der Ladestation

Reinigen Sie die Sturzsensor

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr
ausschalten ldsst, halten Sie die Taste O 10 Sekunden lang gedriickt,
um eine Zwangsabschaltung durchzufiihren. Driicken und halten
Sie dann die Taste O 3 Sekunden lang, um den Roboter wieder
einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthalt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte
stellen Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist,
um die optimale Akkuleistung beizubehalten.Wenn der Roboter
langere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie
ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der
Roboter mindestens einmal je drei Monate aufgeladen werden.
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BT FAQ

FAQ

Problemtyp

Losung

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 ° C) oder zu hoch (liber 40 ° C). Die Betriebstemperatur des Roboters
liegt zwischen 0° Cund 40° C.

Problemtyp

Losung

Roboter ladt sich nicht auf

Die Ladestation erhalt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Verbraucht das Belassen des Roboters
auf der Ladestation Strom, wenn er
bereits aufgeladen ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und
tragt zur Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurlick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung auf.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht
einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Aus dem Wisch-Modul kommt kein oder
nur sehr wenig Wasser heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls
erforderlich.

Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.
Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Roboter gibt ein merkwiirdiges
Gerdusch ab

Ein Fremdkdrper konnte sich in der Hauptbiirste, Seitenblirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den
Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterlasst
Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkdrper hat sich in der Hauptbiirste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Der Roboter nimmt die Reinigung nach
dem Aufladen nicht wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nichtim Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert
eine Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation
gestellt wird.

Roboter kann nicht mit dem
WLAN verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zuriick und laden Sie die neuste Version der Mi
Home/Xiaomi Home-App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Mi Home/
Xiaomi Home-App geoffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstiitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.
Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennworts sicher.

Der Roboter kehrt nicht zur Ladestation
zuriick, nachdem er versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung
neu kartiert. Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht
automatisch von selbst zurlickkehren. In diesem Fall miissen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation
platzieren.

Der Roboter flihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akkustand ist niedrig. Die geplanten Reinigungsvorgange werden erst nach Aufladen des Gerats durchgefiihrt.

38

39



lEE  Spezifikationen

Roboter Ladestation
Modell RLS5-BLO Modell RCSO
Batterie 5200 mAh (Nennkapazitat der Nenneingang 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A

Batterie)

WLAN-Verbingung

Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz

Ladedauer Ca. 6 Stunden
Nennspannung 14,4V =
Bemessungsleistung 40W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale
Ausgangsleistung

<20dBm

WEEE Information

Nennausgang

19,8V =1A

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerét einen
Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Korper des Benutzers einhalten.

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen

Gerate an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott und
Elektrogerdten bringen. Eine ordnungsgemaRe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und Menschen

E nicht mit unsortiertem Haushaltsmiill vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden
]

zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d'utilisation

- Ce produit peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans (inclus) et des personnes atteintes

de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles, ou possédant des connaissances ou
une expérience limitées, a condition qu'ils soient sous la surveillance d’'un adulte ou d’'un tuteur
légal afin d’assurer une utilisation slre et d’éviter tout risque d’accident. Les enfants ne doivent
pas effectuer le nettoyage et I'entretien sans surveillance.

-Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez- vous que

les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot
aspirateur.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique.

Ne l'utilisez pas a I'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans un environnement
commercial ou industriel.

-N’utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriére de

protection.

-N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a

40° C ou inférieure a 0 ° C, ni sur un sol avec des liquides ou des substances collantes.

-Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu'’il ne les entraine dedans

pendant le nettoyage.

-Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot ne les percute

ou ne les endommage.

-Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de I'orifice

d’aspiration du robot.

- Conservez I'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
-Ne mettez pas d’enfants, d’animaux ou d’objets sur le robot, qu’il soit a 'arrét ou en

mouvement.

-N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets bralants.
-N’aspirez pas d’objets durs ou tranchants.
- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant d’effectuer

le nettoyage ou l‘entretien.
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Informations sur la sécurité

-Ne nettoyez aucune partie de ce produit avec un chiffon humide ou un liquide.
-Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les utilisateurs
sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une mauvaise utilisation de ce produit.

Batteries et -N'utilisez pas de batterie, de chargeur ou de station de charge tiers. Veuillez n ’utiliser que I'uni-
charge té d’alimentation RCSO0.

-N’essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la station de charge.

-Ne placez pas la station de charge prés d’'une source de chaleur.

-N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou nettoyer les contacts
de charge de la station.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de fagon inappropriée. Les batteries inutiles doivent étre
disposées dans les centres de recyclage correspondants.

- Si le cable d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de l'utiliser et
contactez le service aprés-vente.

-Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et
rangez-le dans son emballage d’origine.

- Si vous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le com-
pletement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le robot au
moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens quali-
fiés ou par le service aprés-vente.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS5-BLO est conforme a la Directive européenne
2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible a I'adresse suivante : www.dreame-technology.com

Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit

Accessoires

T S

Station de charge Outil de nettoyage Cable d’alimentation Brosse latérale

Serpilliere Tampons anti-humidité

Réservoir d’eau

Note: Les illustrations de ce manuel sont fournies a titre de référence uniquement, veuillez vous référer au produit pour l'aspect réel.
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Présentation du produit

Robot

snOlO)

.y
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Bouton Nettoyage ponctuel
- Appuyez brievement pour lancer le mode Spot Clean (nettoyage concentré)

Bouton d’alimentation/nettoyage

+ Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes
- Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage une fois que le robot est mis
sous tension

Indicateur d’état

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé
- Clignotant orange : erreur

Bouton de station
- Appuyer pour renvoyer le robot a la station de charge

Couvercle

Présentation du produit

Robot Capteur de chute
—° Bouton de réinitialisation T
- Appuyez pendant 3 secondes ° Roue multi-directionnelle
z,c’”r_ rétablirles parametres oo ntacts de charge o S @% o Contacts de charge
usine g
. > X o Brosse principale
Brosse latérale o

Voyant Wi-Fi = 2 :
Capteur de chute i e Y Capteur de chute

[T b

]/U< o Outil de nettoyage Roues principales o 3?
o Attaches de sécurité de la

———o Sortie d’air/haut-parleur ° o brosse

Capteurs du robot

o Capteur de distance laser

o Capteur de retour au socle
Capteur de bord

° Pare-chocs
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Présentation du produit

Bac a poussiére

o Attache du bac

o Couvercle du bac

o Filtre
Station de charge
= o Zone de signalisation
g ° Port d’alimentation

o Contacts de charge
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Module de nettoyage

Tampons anti-humidité

° Arrivée d'eau

o Réservoir d'eau

o Clip de déverrouillage du
réservoir d'eau

o Serpilliere

o Zone de raccordement

o Zone de raccordement

Nettoyage domestique

Rangez les fils répandus sur le sol (y compris le cable d'alimentation du Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones
support de charge), les chiffons, les pantoufles, les jouets pour enfants, suspendues ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et
etc., pour améliorer I'efficacité du travail de votre robot. le bon fonctionnement du robot.
|
1

00O 000

v = X

QOuvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne
endroit approprié pour faire plus de place. restez pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les
endroits étroits.
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Préparation avant utilisation

1. Retirez la matiére de protection

Remarque : La brosse latérale est installée lorsque vous entendez un clic.
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3. Fixer le tampon anti-humidité

Choisissez un endroit propre pour placer la station de charge. Déchirez
le ruban adhésif situé au bas du tampon et collez-le sur le sol comme
indiqué sur la figure.

Remarque :

- Il est recommandé d'utiliser le tampon anti-humidité sur le plancher en bois.

- Si vous devez retirer le tampon anti-humidité, veuillez le faire lentement pour
éviter les résidus d'adhésif.

Préparation avant utilisation

4. Connexion a une prise de courant

Placez la station de recharge sur un sol plat contre le mur et branchez
I'alimentation.

Remarque :

- Assurez-vous qu'il y a une distance de 0,5 métre ou plus de chaque cété de la
station de recharge, et une distance de plus de 1,5 métre devant celle-ci.

- Pour assurer une bonne connexion au robot avec votre téléphone, assurez-vous
que le robot et la station de recharge sont a portée du Wi-Fi.

- Ne placez pas la station de charge dans un endroit directement exposé aux
rayons du soleil ou d’autres objets pourraient bloquer sa zone de signalisation,
car cela pourrait empécher le robot de retourner a la station de charge.

5. Commencer a recharger

Placez le robot sur le quai de chargement pour le recharger. Le robot va
s'allumer alors automatiquement et se rechargera.

() Indicateur du niveau de batterie
- Blanc : niveau de batterie supérieur a 15 %
- Orange : niveau de batterie inférieur a15 %

Remarque : Il est recommandé de le charger pleinement avant la premiére
utilisation.
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Connexion avec I'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec I'application Mi Home/Xiaomi Home.* Utilisez I'application Mi Home/Xiaomi Home pour contréler votre appareil et interagir

avec d’autres appareils.
1. Téléchargez I'application Mi Home / Xiaomi Home

Scannez le code QR pour télécharger et installer 'application. Vous
serez redirigé vers la page de configuration si I'application est déja
installée. Sinon, recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans I'’App Store
pour la télécharger et I'installer.

2. Ajouter un appareil
Ouvrez I'application Mi Home / Xiaomi Home, et appuyez sur " @ "

en haut a droite. Puis appuyez sur " =" en haut a droite. Scannez le
code QR, ajoutez "Dreame Bot D9 Pro" et suivez les instructions pour

terminer la connexion.

ooooox’ home > [+
NO Nome environment into

Devirs  Rooms > ewces

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- La version de I'application pourrait avoir été mise a jour. Suivez les instructions
en fonction de la version actuelle de I'application.
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3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches C et {F enfoncées jusqu’a ce que
vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau ».
Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé
avec succes.

Voyant Wi-Fi

- Clignote lentement : En recherche de
connexion

+ Clignote rapidement : connexion en cours

- Fixe : Wi-Fi connecté

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau |'appareil.

Mode d’utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton (U et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer le robot. Lorsque le voyant d’alimentation devient blanc, le
robot est en mode veille. Pour éteindre le robot, appuyez sur le bouton
U pendant 3 secondes lorsque le robot est a l'arrét. La mise hors tension
du robot mettra fin a la tache de nettoyage en cours.

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour mettre le robot en marche.
Une fois activé, le robot tracera un itinéraire précis, nettoiera
méthodiquement les bords et les murs, puis terminera en nettoyant
chaque piéce en forme de S pour assurer un travail minutieux.

docccccases

Remarque :
- Avant une tache de nettoyage, assurez-vous que le robot aspirateur laveur est

compléetement chargé et démarre a partir du socle de charge. Ne déplacez pas

le socle de charge pendant que le robot aspirateur laveur effectue un nettoyage.
- Si le niveau de batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a

la station de recharge pour se recharger. Il reprendra les taches de nettoyage

non terminées aprés avoir été rechargé a un niveau approprié. (Le mode

« Reprendre le nettoyage » doit étre activé a I'avance sur I'APP).

3. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur I'application Mi Home/
Xiaomi Home : silencieux, standard, fort et turbo. Le mode Standard est
défini par défaut.

4. Pause/Mode Veille

Appuyez sur n’importe quel bouton pour suspendre le nettoyage du
robot.

Mode veille : Le robot passera automatiquement en mode Veille apres
10 minutes d’inactivité, puis les voyants d’alimentation et de charge
s’éteindront. Pour réveiller le robot,, appuyez sur n’importe quel bouton.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12
heures.

- Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le
replacez sur la station de charge.

5. Mode Ne pas déranger

En mode Ne pas déranger, le robot ne peut pas commencer
automatiquement une tache de nettoyage et le voyant d’alimentation
reste éteint. Vous pouvez activer le mode Ne pas déranger ou modifier
les heures d’activation via I'application. (Le mode est activé, par défaut,
de 22h00 a 08h00.)

Remarque :
- Les nettoyages programmés seront toujours effectués lors de la période DND.
- Le robot continuera de nettoyer une fois cette période terminée.
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Mode d’utilisation

6. Mode Nettoyage ponctuel

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton
CJ pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage ponctuel. Dans

ce mode, il nettoiera une surface carrée(1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une

fois le nettoyage ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a
sa position initiale et s’éteindra.

L 1,5m N

15m @

Remarque : lorsque le robot est en pause, I'activation du mode de nettoyage local

met fin a la tache de nettoyage en cours.
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7. Nettoyage programmé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage via I'application
Mi Home/Xiaomi Home. Le robot commencera automatiquement le
nettoyage a I'’heure définie, puis il retournera au socle de charge une
fois qu'il aura terminé.

8. Plus de fonctionnalités concernant I'APP

L'application peut étre utilisée pour mettre en place des fonctions
avanceées telles que le nettoyage d'une piéce sélectionnée, le nettoyage
d'une zone, l'interdiction d'approcher une zone/mur virtuel, etc.

Remarque :

- Suivez les instructions sur l'interface de I'APP pour utiliser plus de fonctions.

- La version de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de I'application.

Mode d’utilisation

9. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur
effet de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliére et essorez I'excés d’eau. Faites complétement
glisser la serpilliere dans I'emplacement sur le réservoir d’eau de
maniere a bien la fixer.

L )

C o
© o

2) Ouvrez le couvercle du réservoir d’eau, remplissez le réservoir avec
de l'eau, puis fermez bien le couvercle.

Remarque : N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le
glisser a l'arriére du robot jusqu’a ce que vous entendiez le clic. Appuyez
sur le bouton O ou utilisez I'application Mi Home/Xiaomi Home pour
commencer le nettoyage.

Remarque :
- Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez I'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

4) Appuyez sur les deux clips latéraux vers l'intérieur et faites glisser le
réservoir d'eau vers l'arriére pour le séparer du robot.

Remarque : Lorsque le robot est en train de se charger ou n’est pas en cours
d’utilisation, retirez le module de nettoyage, videz toute I'eau restante du réservoir
et nettoyez la serpilliere pour éviter toute moisissure ou odeur persistante.



Maintenance de routine

Nettoyez le bac a poussiére et le filtre

1. Ouvrez le couvercle du robot, puis pincez les clips du bac a poussiere
pour le retirer.

2. Ouvrez le couvercle du bac a poussiére comme indiqué sur
lillustration.
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3. Retirez le filtre, rincez-le plusieurs fois et tapez sur le cadre de filtre
pour enlever le plus de saleté possible.

po®
oge

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.

4. Rincez le bac a poussiére et le filtre avec de I'eau jusqu’a ce qu'ils
soient propres. Séchez bien le filtre avant de le réinstaller.

Remarque :

- Utilisez uniquement de I'eau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas de
détergent.

- Le filtre doit étre parfaitement sec avant d’étre utilisé.

Maintenance de routine

Nettoyez le module de nettoyage 3. Nettoyez la serpilliére, puis séchez-la.
1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du c6té du réservoir a
d'eau, retirez le module de lavage et retirez le tampon de lavage du -:.Z—

module de lavage.

Remarque :
- Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-vous
que I'eau sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.
- Pour des performances optimales, il est recommandé de remplacer la serpilliere
’ tous les 3 a 6 mois.

4. Si vous remarquez que I'eau coule lentement ou que le volume n’est
pas bien réparti, veuillez nettoyer le trou d’aération sur le couvercle du

2. Videz I'eau restante du réservoir d’eau et laissez-le sécher réservoir d’eau.

naturellement avant de le réinstaller.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine
Nettoyez la brosse principale Nettoyer la brosse latérale

Sortez les brosses latérales et utilisez I'outil de nettoyage fourni pour
retirer les poils emmélés sur la brosse.

Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour
retirer la protection de la brosse et faites sortir la brosse du robot.

S 0o

Nettoyez la roue principale et la roue multi-directionnelle

Sortez les protections de la brosse comme indiqué sur le schéma.
Utilisez I'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils coincés sur la
brosse.

Remarque : S'il y a une grande quantité de poils ou si des poils sont étroitement
enchevétrés, retirez-les avec précaution pour éviter d'endommager la brosse
principale. le pneu.
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Remarque : Utilisez des outils tels qu'un petit tournevis, etc. pour séparer I'axe et

Maintenance de routine

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, I'eau pouvant endommager certains éléments sensibles a l'intérieur du robot et de la station de charge.

Nettoyez le Capteur de distance laser / Capteur de retour au socle / Nettoyer le capteur de chute

Capteur de bord

Nettoyez le contact de charge .
yez 9 Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou s’il est impossible de I'éteindre, appuyez
sur le bouton O pendant 10 secondes pour forcer la mise hors tension.
Aprés cela, appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour rallumer
le robot.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'’il reste bien chargé pendant I'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de la batterie. Si le robot n’est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu’il ne
soit pas endommagé en raison d’une décharge excessive, le robot doit
étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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FAQ

FAQ

Type de probléme

Solution

Le robot ne s’allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a I'aide du socle de charge, puis réessayez.
La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 °C) ou trop élevée (supérieure a 40 °C). La température de
fonctionnement du robot est comprise entre 0 °C et 40 °C.

Type de probléme

Solution

Le robot ne charge pas

La station de charge n’est pas alimentée. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cable d’alimentation sont bien
branchées.
Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Est-ce que de I'énergie continue d’étre
consommeée lorsque je laisse le robot sur
la station de charge tandis qu'il est déja
chargé ?

Laisser le robot sur la station de charge lorsqu'’il est entierement chargé consomme une trés petite quantité
d’électricité et aide a garantir une performance optimale de la batterie.

Le robot ne retourne pas a la
station de charge

Il'y a trop d’obstacles autour de la station de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d’émission de signal de la station.

Le robot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Peu d’eau, voire pas du tout ne sort du
module de nettoyage ?

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliére si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliére est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou 'une des roues principales.
Arrétez le robot et enlevez les débris.
Le bac a poussiere est plein. Veuillez le nettoyer.

Le robot ne reprend pas le nettoyage aprés
la charge

Assurez-vous que le robot n’est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage aprés avoir été placé sur la station de charge ou chargé manuellement.

Le robot ne nettoie plus
correctement ou n’élimine pas
toute la poussiéere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne retourne pas a la station de
charge apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut I'obliger a se repositionner ou a recartographier ses environs. Si le robot est
trop éloigné de la station de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer
manuellement sur la station de charge.

Le robot ne peut pas se
connecter au Wi-Fi

Un probleme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniére version de I'application
Mi Home/Xiaomi Home, puis essayez de vous reconnecter.

Le systéme de localisation n’est pas activé. Veuillez vous assurer que le systéme de localisation de I'application Mi Home/
Xiaomi Home est activé.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant un bon signal Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4
GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de
passe saisis sont corrects.

Le robot n’effectue pas le
nettoyage programmé

Le nettoyage programmé ne démarrera pas si le robot n'a pas été rechargé a temps en cas de faible batterie.
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Spécifications

Robot Socle de charge
Modéele RLS5-BL0O Entrée nominale RCSO0
) 5200 mAh (Capacité nominale de Nenneingang 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A

Batterie .

la batterie)

Sortie nominale 19,8V=1A
Connectivité sans fil Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz
Temps de Charge Environ 6 heures Dans des conditions normales d’utilisation, une distance d’au moins 20
cm entre 'antenne de cet équipement et le corps de I'utilisateur doit étre

Tension nominale 144V = maintenue.
Puissance nominale 40 W
Fréquence de 2400-2483,5 MHz
fonctionnement ’
Puissa_nce maximale < 20 dBm
en sortie

Informations DEEE

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/UE) qui
ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de I'environnement et de la santé humaine en apportant
E I’équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités
locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d’éviter tout impact potentiellement négatif sur 'environnement et la santé humaine. Contactez
I l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d’informations concernant 'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de
collecte.
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per l'utilizzo

-Questo prodotto puo essere utilizzato da bambini a partlre dagli 8 anni di eta e da persone

con handicap fisici, sensoriali e intellettivi oppure con un'esperienza o conoscenza limitate,
sotto la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantirne un funzionamento

sicuro ed evitare pericoli. | minori possono pulirlo ed effettuarne la manutenzione solo se
supervisionati.

-Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre & in funzione.

-Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato

all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una barriera

protettiva.

-Non usare |'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0°C o su

pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

-Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano tirati

durante la pulizia.

-Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li

danneggi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del robot.
-Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot, sia quando e

fermo sia quando e in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.
Non usare [' aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.
-Accertarsi che il robot sia spento e che la stazione di ricarica sia scollegata prima di pulire o

effettuare operazioni di manutenzione.

-Non pulire nessuna parte del prodotto con panni umidi o con liquidi.
- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti sono

responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.
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Informazioni di sicurezza Presentazione del prodotto

Batterie e ricarica -Non utilizzare batterie, alimentatori o base di ricarica non originali. Utilizzare soltanto con Lista degli accessori

l'unita di alimentazione RCSO.

-Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di ricarica da soli.

Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.

Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base di ricari-
ca.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu necessarie in @ y
appositi impianti di riciclaggio.

-Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne immediata-
mente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita. Base diricarica Strumento di pulizia Cavo di alimentazione Spazzola laterale

-Accertarsi che il robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua confezione
originale, se possibile.

-Se il robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi spe-
gnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni
3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria. ' / X
-Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici qualifi-
cati o dal servizio di assistenza post-vendita. X /
—)

Serbatoio d'acqua Panno di lavaggio Tappetino anti-umidita

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLS5-BLO & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il
testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet: www.dreame-technology.com

Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags Nota: Le immagini di questo manuale sono solo di riferimento, attenersi al dispositivo reale per valutare il suo aspetto.
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Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

64

Modalita di Pulizia macchia
- Premere velocemente per attivare la modalita Pulizia macchia

Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere/spegnere
- Premere il pulsante per iniziare a pulire dopo l'accensione del robot

Indicatore di stato

- Luce bianca fissa: pulizia in corso o completa
- Luce arancione lampeggia: errore

Ritorno in carica
- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in ricarica

Coperchio

Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

—° Tasto reset

- Tenere premuto per 3
secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Spia Wi-Fi

1/U< o Strumento di pulizia

— Air Vent/Altoparlante

Sensore del dispositivo principale

Sensori di dislivello

o Rotella omnidirezionale
@% o Contatti diricarica
[ ] % o Spazzola principale

Sensori di dislivello oY~ S i T

Contatti di ricarica o

Spazzola laterale o

Sensori di dislivello

Rotelle principali °

Ik

o

Pulsante di sblocco del
o o coperchio della spazzola
principale

Sensore di bordi

o Sensore laser di distanza

o Sensore del ritorno in carica

° Paraurti




Presentazione del prodotto

Raccogli-polvere

o Pulsante di sblocco del raccogli-polvere

o Coperchio del raccogli-polvere

o Filtro

Base diricarica

o Area di segnalazione

g ° Porta di alimentazione

o Contatti diricarica
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Modulo di lavaggio

° Ingresso acqua
o Serbatoio d'acqua

o Pulsante di sblocco del
serbatoio d'acqua

° Panno di lavaggio

o Area di attacco

Tappetino anti-umidita

\ / o Area di attacco

Ordinare l'ambiente domestico

Per migliorare |'efficienza lavorativa del tuo robot, metti via eventuali
cavi sciolti (incluso il cavo di alimentazione della base di ricarica),
stracci, pantofole, giocattoli, ecc.

00O

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione
ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle
scale e del divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare
del robot.

)
]

000
= X

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare
davanti al robot, alla soglia o al corridorio stretto.
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Preparazione prima dell'uso

1. Rimuovere la materia protettiva

Nota: Installare la spazzola laterale fino a quando non risultera fissata facendo clic.
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3. Fissare il tappetino anti-umidita

Selezionare un posto pulito per posizionare la base di ricarica.
Strappare il nastro adesivo nella parte inferiore del tappetino anti-
umidita e incollare il tappetino a terra come mostrato in figura.

Nota:

- Si consiglia di fissare il tappetino anti-umidita al pavimento in legno.
- Se & necessario rimuovere il tappetino anti-umidita, rimuoverlo lentamente
per evitare residui di adesivo.

Preparazione prima dell'uso

4. Collegarsi a una presa di corrente

Posizionare la base di ricarica sul pavimento a ridosso del muro e
collegarla all'alimentazione.

Nota:

- Assicurarsi che non siano presenti oggetti in prossimita della base di ricarica,
né lateralmente (a meno di 0,5 metri) né frontalmente (a meno di 1,5 metri).

- Assicurarsi che il robot e la base di ricarica si trovino in una zona coperta
da segnale Wi-Fi per garantire la connessione ottimale del robot al telefono
cellulare.

- Non posizionare la base di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri
oggetti potrebbero ostacolarne il suo segnale, perché questo potrebbe
impedire al robot di ritornare alla base di ricarica.

5. Avviare laricarica

Posizionare il robot sulla base di ricarica. Si accendera e si ricarichera
automaticamente.

O Indicatore del livello di batteria

- Bianco: il livello della batteria &
superiore al 15%

- Arancione: il livello della batteria &
inferiore al 15%

Nota: Si consiglia di fare una ricarica completa prima del primo utilizzo.
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Connessione con 'app Mi Home

Questo prodotto € stato inserito nell'app Mi Home e potra essere comandato dall'app Mi Home e collegato con altri prodotti.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Cercare Mi Home nell'app store o scansionare il codice QR qui sotto
per scaricare e installare ['app Mi Home.

2. Aggiungi dispositivo
Aprire l'app Mi Home e premere " @ " nell'angolo in alto a destra per

aggiungere un dispositivo. Poi premere " = " nello stesso punto, e
scansionare il codice QR, aggiungere "Dreame Bot D9 Pro" e seguire i

comandi per concludere la connessione.

T e g dee ety

What shoud | do | cannot scan for

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Poiché la versione dell’ app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le
istruzioni della versione dell’ app corrente.
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3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere
i pulsanti (3 e £ fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione
della rete". L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al
riconoscimento delle informazioni di rete.
\\ Spia Wi-Fi
- Lampeggia lentamente: attende la
connessione
- Lampeggia velocemente: si sta
connettendo
- Accesa: Wi-Fi connesso

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.

Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power O fino all'accensione della spia e il robot
sara in modalita di standby. A robot fermo, premere il pulsante ¢ per
3 secondi per spegnerlo.

2. Avvio pulizia

Premere brevemente il pulsante ) per accendere il robot.
All'attivazione, il robot traccera accuratamente un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, e poi finira pulendo ogni
stanza secondo uno schema a forma di S per garantire un lavoro
completo. :

—l=
|1 )
C e
o) D
R —
O

Nota:

- Prima di un'attivita di pulizia, accertarsi che |'aspirapolvere/lavapavimenti
sia completamente carico e si azioni dalla base di ricarica. Non spostare la
base di ricarica mentre ['aspirapolvere/lavapavimenti € in fase di pulizia.

- Seil livello della batteria & basso, il robot ritornera automaticamente alla
base di ricarica. Riprendera la pulizia interrotta dopo essersi ricaricato
appropriatamente. (Il programma di ripresa della pulizia deve essere attivato
prima nell'App)

3. Modalita di pulizia

Nell'app Mi Home sono disponibili quattro modalita di pulizia:
Silenziosa, Standard, Forte e Turbo. La modalita predefinita € quella
Standard.

4. Pausa/Risparmio energetico

Pausa: premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il robot
durante la pulizia.

Risparmio energetico: il robot entrera automaticamente in modalita
Risparmio energetico dopo 10 minuti di inattivita e gli indicatori

di alimentazione e ricarica si spegneranno. Per riattivare il robot,
premere un pulsante qualsiasi.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piti di
12 ore quando non € in ricarica.

- Quando il dispositivo principale & in pausa, l'attivita di pulizia terminera se
verra posizionato sulla base di ricarica.

5. Modalita ND (Non disturbare)

La modalita ND evita che il robot avvii automaticamente le attivita di
pulizia; l'indicatore di alimentazione resta spento. E possibile attivare
la modalita ND oppure modificarne l'orario di attivazione nell'app.
(L'impostazione predefinita & dalle 20:00 allle 08:00.)

Nota:
- Le pulizie programmate verranno comunque eseguite anche in modalita ND.

- Il robot riprendera le normali attivita di pulizia al termine del periodo ND
prestabilito.
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Istruzioni utente

6. Modalita di Pulizia macchia

Quando il robot & in modalita di standby o in pausa, tenere premuto
il pulsante {3 per 3 secondi per avviare ila Pulizia Macchia. In questa
modalita, verra pulita un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto
intorno al robot. Quando la pulizia a macchia € stata conclusa, il
robot tornera automaticamente alla sua posizione originaria e si
spegnera.

L 1,5 metri J

1,5 metri @

Nota: Quando il robot € in pausa, |'attivazione della modalita Pulizia Mirata
terminera ['attivita di pulizia corrente.
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7. Pulizia programmata

E possibile programmare ['ora per la pulizia nell'app Mi Home. Il
robot iniziera a pulire automaticamente all'orario selezionato e, una
volta conclusa la pulizia, tornera sulla base di ricarica per ricaricarsi.

8. Piu funzioni nell'app

L'app puo essere usata per impostare funzioni avanzate come la
pulizia di zone selezionate, pulizia di zone divise, la programmazione
di zone e zone proibite/muri virtuali, ecc.

Nota:

- Segui le istruzioni sull'interfaccia dell'app per ['utilizzo di queste funzioni.
- La versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le
istruzioni che fanno riferimento alla versione corrente.

Istruzioni utente

9. Usare la funzione di lavaggio

Si consiglia di procedere all’ aspirazione del pavimento almeno tre
volte prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore
pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare |'acqua in eccesso. Far
scorrere il panno fino in fondo nel vano del serbatoio d'acqua finché
non & saldamente in posizione.

L )

C o
Co

2) Aprire il coperchio del serbatoio d'acqua e riempire d'acqua.

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in fondo
finché non scatta in posizione con un "clic". Premere il pulsante ©
oppure utilizzare l'app Mi Home per avviare la pulizia.

Nota:

- Sisconsiglia usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare |' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

4) Per rimuovere il serbatoio, premere i pulsanti di sblocco laterali
verso l'interno e tirarlo all'indietro.

Nota: Quando il robot & in fase di ricarica o non € in uso, rimuovere il modulo di
lavaggio, svuotare ['acqua rimasta nel serbatoio e pulire il panno di lavaggio al
fine di evitare la formazione di muffe o odori persistenti.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale ed estrarre il raccogli-
polvere tirandolo verso l'altoemendo il pulsante di shlocco.

2. Aprire il coperchio del raccogli-polvere come indicato dalla freccia
e svuotarlo.

4

3. Rimuovere il filtro e tamponare leggermente i lati del filtro per
rimuovere la polvere in eccesso.

Nota: Non pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

4. Lavare leggermente sotto acqua corrente il raccogli-poltere e il
filtro e lasciarli asciugare prima di reinstallarli.

Nota:
- Utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti.
- Il filtro deve essere completamente asciutto prima dell'uso.

Manutenzione quotidiana

Pulizia del modulo di lavaggio

1. Premere i pulsanti di sblocco laterali del serbatoio, tirare
all'indietro il modulo di lavaggio e rimuovere il panno di lavaggio.

2. Svuotare |'acqua residua nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare
naturalmente.

Nota: Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.

3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

—
Nota:

- Rimuovere il panno dal modulo prima di pulirlo, per evitare che ['acqua
sporca ritorni nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

- Per una efficienza ottimale, si raccomanda di sostituire il panno ogni3 0 6
mesi.

4. Seil flusso d'acqua non € regolare o & rallentato si prega di pulire la
bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.
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Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usareun panno asciutto per la pulizia, in quanto il dispositivo principale e 'interno della base di ricarica contengono elementi sensibili. Non usare panni
bagnati per evitare l'insorgere di danni causati dall'acqua.

Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale Pulizia delle spazzole laterali

Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della spazzola
principale ed estrarre la spazzola.

Rimuovere le spazzole laterali e usare lo strumento di pulizia fornito

in dotazione per rimuovere i grovigli di capelli. Pulizia del sensore di dislivello

Pulizia del Sensore laser di distanza/sensore del ritorno in carica/

Rimuovere i coperchi della spazzola come indicato nell'illustrazione.

Usare lo strumento di pulizia fornito in dotazione per rimuovere i
capelli aggrovigliati alla spazzola.

-

Iﬂ"

1) s

Nota: Se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con
forza per evitare di danneggiarla.
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Pulizia della rotella principale e della rotella omnidirezionale

Nota: Utilizzare uno cacciavite o simile per rimuovere le parti della rotella.

sensore di bordo

Pulizia del contatto della carica

I

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere 0 non puo essere spento, tenere
premuto il pulsante O per 10 secondi per forzarne lo spegnimento.
Quindi tenere premuto il pulsante O per 3 secondi per riaccendere il
robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che |'apparecchio resti carico durante ['utilizzo quotidiano
per mantenere le prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non
viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo. Per evitare
danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot almeno una volta
ogni tre mesi.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

Problemi comuni

Il robot non si accende

ILlivello della batteria € basso. Ricaricare il robot sulla base di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura ambientale & troppo bassa (meno di 0° C) o troppo alta (oltre 40°C ). La temperatura di funzionamento
vada0°Ca40°C.

Problema

Soluzione

Il robot non si ricarica

La base di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.
Problema sui terminali. Pulire i terminali di ricarica della base di ricarica e del robot.

Il robot continua a consumare energia
anche quanto si trova sulla base di
ricarica

Se il robot viene lasciato sulla base di ricarica, il consumo di energia sara minimo e cio contribuira a
salvaguardare la batteria per garantirne prestazioni ottimali.

Il robot non ritorna alla base
diricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla base di ricarica. Posizionare la base di ricarica in una zona piu libera.
Pulire il ricevitore della base di ricarica.

Dal modulo di lavaggio non esce acqua
0 ne esce poca

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'uso.
Si raccomanda una pulizia sistematica del foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Il robot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo in una delle spazzole o in una delle rotelle principali. Spegnere il robot
e rimuovere eventuali residui.

Il robot non riprende automaticamente
la pulizia dopo essersi ricaricato

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita ND (Non disturbare) che ne impedisce la ripresa
della pulizia.
Il robot non riprende a pulire quando viene ricaricato manualmente o posto sulla base di ricarica.

Il robot non pulisce piu con
la stessa efficienza di prima o
lascia polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere & pieno. Svuotarlo.
ILfiltro € intasato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

Il robot non ritorna sulla base di ricarica
dopo essere stato spostato

Lo spostamento del robot potrebbe alterarne la capacita di riconoscimento dello spazio circostante. Se il
robot & troppo lontano dalla base di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla base di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.

Il robot non riesce a collegarsi
al Wi-Fi

La connessione Wi-Fi potrebbe non essere stabile. Resettare il Wi-Fi e scaricare |'ultima versione dell'app Mi Home/
Xiaomi Home, poi provare a riconnetterti.

L'accesso alla posizione non ¢ stato autorizzato. Assicurarsi che |'accesso alla posizione sia stato autorizzato sull'app
MI HOME.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona coperta dal segnale Wi-Fi.

La frequenza 5 Ghz del Wi-Fi non € supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso alla banda Wi-Fi 2.4 Ghz.

Il nome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di aver inserito le informazioni corrette.

Il robot non effettua la pulizia
programmata

Il robot ha la batteria scarica. Si prega di ricaricarlo in tempo per avviare la pulizia programmata.
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Specifiche tecniche

Dispositivo principale Base diricarica
Modello RLS5-BLO Modello RCSO
Batteri 5200 mAh (capacita nominale Ingresso nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
atteria della batteria)
Uscita nominale 19,8V =1A
Connessione Wi-Fi Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz
Tempo diricarica Circa6 ore In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere
tenuta a una distanza minima di 20 cm tra Uantenna e il corpo
Tensione nominale 14,4 V= dell’utente.
Potenza nominale 40W
Frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz
Potenza in uscita
massima <20dBm

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che
non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere |'ambiente e la salute umana consegnando
Ei i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione
o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative all'ambiente e alla salute umana.
BN Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.
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Informacion de seguridad

Restricciones de uso

- Este producto puede usarse por nifios mayores de 8 afios y por personas con problemas

fisicos, sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimientos limitados bajo la supervisidn
de un padre o tutor para garantizar un funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de
peligro. La limpieza y mantenimiento no deben realizarse por nifios sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Aseglrese de que tanto nifios como mascotas mantienen una

distancia de seguridad mientras este en funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en exteriores, en

otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40 °C o inferior a los 0 °C,0 si hay

liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien durante la

limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione y los dafie.
- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con la zona de

succion del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se encuentra

estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias tdxicas o inflamables.
-No aspire objetos duros o afilados.
-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, aseglrese de que esta

apagado y la base de carga desconectada.

-No limpie ninguna parte de este producto con un pafio hiimedo o cualquier liquido.
-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del producto.
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Informacion de seguridad

-No utilice baterias, cargadores, ni bases de carga de terceros. Usar sélo con la unidad de
alimentacion RCSO.

-No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su cuenta.

No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.

-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio himedo ni las manos mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se necesiten de-
ben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

-Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y pongase
en contacto con el servicio posventa.

-AsegUrese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje
original si es posible.

-Sino va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo completamente,
apagueloy guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3
meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden reemplazar técnicos cualificados o el ser-
vicio posventa.

Baterias y carga

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS5-BLO cumple con la Directiva 2014/53/UE.

Encontrara el texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccidn de Internet: www.dreame-technology.com

Para un manual electrénico detallado, vaya a https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Accesorios

T S

Herramienta de limpieza Cable de alimentacién Cepillo lateral

DN

Almohadilla a prueba de humedad

Puerto de carga

Depdsito de agua Mopa

Nota: Las ilustraciones del presente manual son solo de referencia, consulte la apariencia real en el producto adquirido.
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Robot Robot Sensor de altura
P . — Botdn de restablecimiento T
o Botdn Limpieza Localizada e
Pulse b . o | Modo de Limbi Localizad - Mantener pulsado durante 3 % o Rueda omnidireccional

+ Pulse brevemente para iniciar el Modo de Limpieza Localizada segundos para restaurar los s @‘ B

ajustes de fabrica Contactos de carga ° 7 G- o Contactos de carga

°  Botdn de encendido/limpieza Cepillo lateral o [ ] o Cepillo principal
—] - Bot6n de encendido/apagado: mantener pulsado durante 3 segundos Indicador de Wi-Fi 1o o

- Una vez encendido, pulse para iniciar la limpieza

G o9 Indicador de estado

- Blanco: Limpiando o limpieza completada
- Naranja intermitente: Error

Sensor de altura © Sensor de altura

1/U< o Herramienta de limpieza  Ruedas principales °

o Pinzas del protector del

—— Salida de aire/altavoz ° ° cepillo

Botdn base
- Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga

Sensores del robot

o Cubierta

o Sensor laser de distancia

o Sensor de regreso al puerto de carga
Sensor de bordes

° Parachoques
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Descripcion general del producto

Depésito de basura

o Pinza del depésito de basura

o Tapa del depdsito de basura

o Filtro

Puerto de carga

o Areade sefializacién

) o Puerto de alimentacion

o Contactos de carga
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Médulo de fregado

° Entrada de agua

o Deposito de agua

o Clip de liberacion del tanque de agua
° Mopa

o Area de fijacién

Almohadilla a prueba de humedad

v
\

N
Y

o Area de fijacién

Ordenar el entorno doméstico

Para mejorar la eficiencia del aspirador robot, guarde los cables
sueltos (incluido el cable de alimentacién de la base de carga),
trapos, pantuflas, juguetes y otros articulos en el suelo.

00O

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles
en el lugar apropiado para hacer mas espacio.

Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde
de las escaleras y el sofa para garantizar un funcionamiento seguro
y fluido del aspirador robot.

)
]

000
= X

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no

permanezca de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o
lugares estrechos.
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Preparacion antes del uso

1. Retire la materia protectora

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.
88

3. Fije la almohadilla a prueba de humedad

Seleccione una ubicacién limpia para colocar la base de carga. Quite
la cinta adhesiva en la parte inferior de la almohadilla a prueba de
humedad y péguela en el suelo como se muestra en la figura.

Nota:

- Se recomienda fijar la almohadilla a prueba de humedad en piso de madera.

- Si necesita quitar la almohadilla a prueba de humedad. Retirela lentamente
para evitar residuos de adhesivo.

Preparacion antes del uso

4. Conecte a un tomacorriente

Coloque el puerto de carga en un suelo nivelado contra la pared y
conecte a la fuente de alimentacion.

Nota:

- Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros o mas a cada lado del
puerto de carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

- Para garantizar una buena conexién del robot con su teléfono, asegrese de
que el robot y el puerto de carga estén dentro del alcance del Wi-Fi.

- No coloque el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde
objetos puedan bloquear la zona de sefial, ya que esto podria afectar al
retorno del robot al puerto de carga.

5. Empiece la recarga

Coloque el robot en la base de carga para recargar la bateria. El robot
se encendera automaticamente y la bateria comenzard a cargar.

O Indicador de nivel de bateria

- Blanco: el nivel de bateria es superior
al15%

- Naranja: el nivel de bateria es inferior
al15%

Nota: Se recomienda cargar la bateria completamente antes del primer uso.
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Conectar con la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Mi Home / Xiaomi Home*.

1. Descargue la Aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Escanee el cddigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Se le
dirigird a la pagina de configuracién de conexién si la aplicacion ya
esta instalada. O busque "Mi Home / Xiaomi Home" en la App Store
para descargarla e instalarla.

2. Anadir dispositivo

Abra la aplicacién Mi Home / Xiaomi Home, toque " @ " en la parte

superior derecha. Luego toque la esquina superior derecha " =" de
nuevo, escanee el cddigo QR, afiada 'Dreame Bot D9 Pro" y siga las
indicaciones para finalizar la conexidn.

T e g dee ety

What shoud | do | cannot scan for

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Puede que la version de la aplicacion se haya actualizado, siga las
instrucciones especificas de la versién actual.
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3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones {3y £ hasta que
escuche: «Esperando configuracién de red». Cuando el indicador
parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Indicador del Wi-Fi

- Parpadea lentamente: Esperando
conexion

- Parpadea rdpidamente: Conectando

- Encendido: Wi-Fi conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robot, reinicie el Wi-Fi

y afiada de nuevo el dispositivo.

Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton ) durante 3 segundos para encender

el robot. Una vez que el indicador de encendido se vuelva
completamente blanco, el robot entrard en modo de espera. Para
apagar el robot, mantenga pulsado el botén O durante 3 segundos
mientras esté parado. Si apaga el robot, la tarea de limpieza actual se
finalizara.

2. Comenzar Limpieza

Presione el boton () brevemente para encender el robot. Tras

la activacidn, el robot disefiara con precision una ruta, limpiara
metddicamente a lo largo de los bordes y las paredes, luego
terminara limpiando cada habitacién en un patrén en formade S
para garantizar una limpieza completa.

dlsseccs0000

Nota: 1

- Antes de realizar una limpieza, asegurese de que el aspirador con mopa esté
completamente cargado y que empiece desde la base de carga. No mueva la
base de carga mientras el aspirador con mopa esta limpiando.

- Si la bateria estd baja, el robot volvera automaticamente al puerto para
cargar. Reanudara las tareas incompletas de limpieza tras haber recargado
la bateria a la potencia adecuada. (Para reanudar Modo de Limpieza es
necesario activarlo primero en la Aplicacién.)

3. Modo de limpieza

En la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home hay cuatro modos de
limpieza disponibles: Silencioso, Estandar, Fuerte y Turbo. El modo
predeterminado es el estandar.

4. Pausar/Modo Suspensidn

Pausar: pulse cualquier botdn para pausar el robot durante la
limpieza.

Modo Suspensién: el robot activara automaticamente el modo
Suspension tras 10 minutos de inactividad. A continuacién, se
apagaran los indicadores de energia y de carga. Para volver a activar
el robot, pulse cualquier botén.

Nota:

- El robot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

- Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizard la tarea
de limpieza actual.

5. Modo No molestar

El modo No molestar evita que el robot comience automaticamente
las tareas de limpieza y el indicador de energia permanecera
apagado. Puede activar el modo No molestar o modificar sus horas
desde la aplicacion. (Este modo se activa por defecto desde las 22:00
hasta las 08:00.)

Nota:

- Sin embargo, las limpiezas programadas se llevaran a cabo durante el
periodo DND.

- Elrobot continuara limpiando una vez que finalice este periodo.
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Modo de uso

6. Modo Limpieza localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa,
mantenga pulsado el botén {J durante 3 segundos para activar el
modo Limpieza de manchas. En este modo, se limpiard una zona
cuadrada de 1,5 x 1,5 metros alrededor del robot. Cuando termine la
limpieza de las manchas, el robot regresara automaticamente a su
ubicacidn original y se apagara.

L 1,5 metros J

1,5 metros @

Nota: Cuando el robot esta en pausa, acrtivar el modo de limpieza regional va a

finalizar la limpieza actual.
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7. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicacién Mi Home/
Xiaomi Home. El robot empezara automaticamente la limpieza en el
momento indicado y, una vez terminada, volvera a la base de carga.

8. Mas Funciones de la aplicacion

La aplicacion se puede usar para ajustar funciones avanzadas
como limpieza selectiva de habitacién, limpieza de zona, areas
restringidas/pared virtual, etc.

Nota:

- Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mas funciones.

- Puede que la versidn de la aplicacidn se haya actualizado, siga las
instrucciones especificas de la versidn actual.

Modo de uso

9. Usar la funcidn de fregado

Para obtener un mejor resultado de limpieza, se recomienda aspirar
todos los suelos al menos tres veces antes de la primera sesion de
fregado.

1) Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Deslicela hasta
el fondo de la ranura del depésito de agua hasta que quede bien
colocada.

L )

2) Abra la tapa del depdsito de agua, rellénelo y cierre la tapa de
forma segura.

Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes.

3) Inserte el mdédulo de fregado en paralelo, como indica la flecha,
y deslicelo en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el
botén O, o puede utilizar la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home para
empezar la limpieza.

Nota:
- No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
- Use la aplicacidn para ajustar el flujo de agua.

4) Para retirar el depésito de agua, presione hacia adentro ambos
lados y deslice el depdsito hacia atras para separarlo del robot.

Nota: Cuando el robot esté cargandose o no esté en uso, extraiga el médulo de
fregado, saque el agua que quede en el depdsito y limpie la almohadilla de la
mopa para evitar moho y olores persistentes.
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Mantenimiento rutinario

Contenedor de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas del contenedor de polvo
para retirarlo.
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3. Retire el filtro, enjudguelo repetidamente y golpee suavemente el

marco del filtro para eliminar la mayor cantidad de suciedad posible.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

4. Lave el contenedor de polvo y el filtro con agua y luego apartelos
para que se sequen por completo antes de instalarlos.

Nota:
- Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.
- Elfiltro debe estar totalmente seco antes de utilizarlo.

Mantenimiento rutinario

Limpiar el médulo de limpieza 3. Limpie la mopa solo con agua y deje secar al aire antes de volver a

1. Pulse las pinzas laterales del mddulo de fregado y tire para extraer instalarla.
el médulo.Tire de la almohadilla de la mopa del médulo de fregado
para extraerla.

Nota:

- Extraiga la mopa del médulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de que

- Para un rendimiento 6ptimo, recomendamos cambiar cada 3 o 6 meses.

4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien distribuido,
limpie el orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.

2. Vacie el agua del depésito de agua. Limpie solocon aguay deje
secar al aire antes de volver a instalarlo.

Nota: No exponga el tanque directamente al sol.

el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se obstruya.
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Mantenimiento rutinario

Nota: Use un pafio de cocina seco para realizar la limpieza, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio himedo para evitar que
el agua provoque dafios.

Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo lateral

Retire los cepillos laterales y use la herramienta de limpieza incluida
para quitar el cabello enredado en el cepillo.

Limpiar el cepillo principal
Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la cubierta y

elévelo para retirarlo del robot. Limpiar el sensor de altura

Limpiar el Sensor laser de distancia / Sensor de regreso al puerto de

Uiy,
| e el

Extraiga las cubiertas de los cepillos como se indica en la ilustracién.
Use la herramienta de limpieza incluida para eliminar los pelos
enredados en el cepillo.

o

I
00000 sy
11 s 1

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este estd muy enredado, retirelo
cuidadosamente para evitar dafiar el cepillo principal.
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Limpiar la rueda principal y la rueda omnidireccional

Nota: Use herramientas como un destornillador pequefio, etc. para separar el
ejey el neumatico.

carga / Sensor de bordes

Limpie los contactos de carga

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga
pulsado el botén O durante 10 segundos para forzar el apagado. A
continuacién, mantenga pulsado el botén O durante 3 segundos para
encenderlo de nuevo.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Aseglrese de que permanezca bien cargada durante el uso diario
para que mantenga un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza
durante un largo periodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar
dafios por descarga, deberia recargar el robot una vez cada tres
meses.
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Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucién

Preguntas frecuentes

Elrobot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de los 0 ° C) o demasiado alta (por encima de los 40 ° C). La
temperatura de funcionamiento del robotesde 0° Ca40°C.

Tipo de problema

Solucién

El robot no se recarga

La base de carga no esta recibiendo energia. Confirme que ambos extremos del cable de alimentacién estan conectados
correctamente.
Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

;Dejar el robot en la base de carga una
vez que estd completamente cargado
consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca
electricidad y ayuda a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria.

El robot no vuelve a la base de
carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de obstaculos.
Por favor, limpie el drea de emision de sefial de la base de carga.

No sale agua del médulo de fregado o
solo sale un poco de agua

Compruebe que el depédsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si esta sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

El robot no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

Elrobot no reanuda la limpieza a pesar
de que tiene bateria suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No molestar.
Elrobot no reanuda la limpieza cuando se recarga manualmente o coloca en la base de carga.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su
paso

El depdsito de basura esta lleno. Por favor, vacielo.
El filtro esta bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio esta obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

Elrobot no vuelve a la base de carga
después de moverlo

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estd demasiado
lejos de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automaticamente por si mismo, en cuyo caso es
necesario colocarlo manualmente en el puerto de carga.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay alguin problema con la conexién Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la dltima versién de Mi Home/Xiaomi Home APP,
e intente conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacion no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacién en la aplicacién Mi Home /
Xiaomi Home.

La sefial Wi-Fi es débil. Aseglrese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.

No admite Wi-Fi de 5GHz. Aseglrese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.

El robot no realiza la limpieza
programada

Alrobot le queda poca bateria. La limpieza programada no comenzara hasta que el robot se haya recargado.
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Especificaciones

Robot Puerto de carga
Modelo RLS5-BLO Modelo RCSO
, 5200 mAh (Potencia maxima de Entrada nominal 100-240V ~50/60 Hz 0,5A
Bateria :
salida)
Salida nominal 19,8V=1A

Conexion -
inalambrica Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz

) ) En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
Tiempo de carga Aproximadamente 6 horas distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.
Tensién nominal 14,4V=
Potencia nominal 40W
Frecuencia de 2400-2483,5 MHz
operacién ’
Potencia maxima de
salida <20dBm

Informacidn sobre RAEE
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Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben

aun punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. La
eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Péngase en contacto

E mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humanay el medio ambiente entregando sus equipos de desecho

BN (onelinstalador o con las autoridades locales para obtener méas informacidn sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida.



NHdopMaums no TexHMKe 6€30MnacHOCTH

OrpaHu4yeHus Ha
aKcnayaTauuio

: ,D,ETI/I CTapuwe 8 netu nnua c orpaHn4YeHHbIMU Cbl/l3|/|‘-IeCKI/IMVI, CEHCOPHbIMU NN YMCTBEHHbLIMU CrnocobHoCTAMMU

WM HE[OCTATOYHBIM OMbITOM W 3HAHUSIMM MOTYT MCMO/b30BaTh AaHHbIN NPUMBOP MO NPUCMOTPOM B3POCIbIX
UM ONeKyHOB Anst obecneyeHns 6e30nacHo aKCnayaTaLmm n n3bexaHuns BO3MOXHbIX onacHocTel. O4ncTka n
TEXHUYEeCKoe 06CY)KMBaHKE HE AO/KHO BbIMOMHATHCSA feTbMMU 6€3 NPUCMOTpPa B3POC/IbIX.

: ,D,eTﬂM He cniegyeT urpatb C 3TUM yCTpOI‘;ICTBOM. y6eﬂ,MTer, 4YTO OEeTU N XNBOTHbIE HaXoaAaATCA Ha 6e3onacHoOM

paccTosiHUK OT pob0Ta BO Bpems paboTbl.

- 310 yCTpOI\/JICTBO npeaHasHa4eHOo TONbKO A4 OYNUCTKK NoJ1a B AOMALUHUX YCTOBUAX. He I/ICI'IOJ'Ib3yIZTe ero Ha

OTKPbITOM BO3yxe, Ha MOBEPXHOCTAX 6e3 nona, a TakXxe B KOMMepPYECKUX NN NPOMbILLTEHHBIX YCTOBUAX.

- He ncnonb3yiite poboT B 061acTsiX, pacnofioXeHHbIX Hag nonom, 6e3 3almTHoro 6apbepa.
- He ncnonb3yiiTe poboT B cpefax ¢ TeMnepaTypoi okpyxatolen cpeabl Boiwe 40 °Cunu Hmke 0 °C, a Takke Ha

nony CXXNAKOCTAMU NN NUNKUMKU BeeCTBaMu.

- Y6epuTe € nonia NpoBofa nepes Ucnosb3oBaHNeM poboTa, YTo6bl OH He TSHY/ UX BO BpeMs y6opKu.

- Y6epuTe C nona Xpynkune v Mefikue NpeaMeTbl, YTo6bl PO6OT HE BPE3asiCsl B HUX U He MOBpeguIl.

- He ponyckaiTe nonagaHus Boioc, NanbLeB 1 pyrux YacTeli Tefla BO BCacbliBatoLLee oTBEPCTME poboTa.

- XpaHUTE MHCTPYMEHT AN YNCTKM LWETKM B HEAOCTYNHOM A/1s feTell MecTe.

- He pa3meLyaiite Ha poboTe geTelt, )K1BOTHbIX U Kakve-nnbo npefMeTbl, HE3aBUCUMO OT TOFO OCTAHOBJIEH OH UK

ABUKETCS.

- He ncnonb3yiite poboT ans y6opKu Nto6bIX rOPsLLMX BELLECTB.
- He ucnonb3yite po6oT ans y6opKu TBEPAbIX U OCTPbIX NPeaMeTOB.
- MNepep 04NCTKOMN 1 TEXHUYECKUM 06CyKUBaHVIEM Y6eANTECh, YTO POBOT BbIK/IOYEH U JOK-CTAHLMA A5 3aPAAKK

OTCcoeAnHEeHa OT MUCTOYHUKaA NMUTaHUA.

- Mepepn 0YNCTKOW 1 TEXHUYECKUM 06CNY)XMBaHMEM ybeauTech, YTO PO6OT BbIK/IOYEH 1 AOK-CTaHLUS A9 3apaiKu

OTCoeAnHeEHa OT MUCTOYHUKaA NMUTaHUA.

- He oumLaiiTe 4acTu yCTPOMCTBA C MOMOLLbHO BAAXHOW TKAHM UW XKUGKOCTEN.
- icnonb3yiiTe 3T0 YCTPOMCTBO COMNacHO PYKOBOACTBY Nob30oBaTeNs. [0/1b30BaTeNIN HECYT OTBETCTBEHHOCTb 32

y6bITKM U1 yliep6, BO3HUKLLNE 13-3a HECOBNOAEHUS MHCTPYKLMIA.
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WHdopMaums no TexHMKe 6e3onacHoCTU

AKKyMynaTop u - He Mcnonb3yinTe CTOPOHHWI aKKyMyNSTOP, 3apsiAHOE YCTPONCTBO MM JOK-CTaHLMIO ANs 3apsagku. icnonb3yiite
3apapka TONbKO ¢ 610koM NuTaHuns RCSO.

- He pa3bupalite, He peMOHTUPYITE U He MOAUMPULNPYINTE aKKYMYNSTOP U LOK-CTaHLMIO A5 3apsaKM
CaMOoCTOSATENbHO.

- He pa3meLlainTe JOK-CTaHLMIO A5 3apSIAKM PSALLOM C UICTOYHMKOM Tena.

- He BbITUpaiiTe 1 He ounLLaiTe 3apsifiHble KOHTaKThl BNAXXHON TKaHbO N BAAXXKHbIMW PyKaMU.

- He yTnnu3unpynTe cTapble akkyMynsaTOpbl HEHagAexalmm 06pa3om. HeHyxHble akKyMynsTopbl clefyeT caaBaTh
B COOTBETCTBYIOLLME MYHKTbI NepepaboTKu.

- EC/iv WHYp NUTaHUs NOBPEeXeH UK CIOMaH, HEMef/IEHHO NMPeKpaTUTe ero UCrNosb30oBaHKe 1 06paTuTech B
CNyx6y NocnenpofaXHoro o6CnyxmMBaHus.

- Mepep TpaHCNOPTUPOBKON ybenmTech, YTO PO6GOT BbIK/IOYEH, U MO BO3MOXHOCTU XPaHUTE €ro B OPUrnMHanbHoM
ynaKoBKe.

- Ecnv poboT He ByieT MCnonb30BaThCs B TEYEHUWE A/IMTENBHOTO NEPUOoAa, MOMHOCTLIO 3apsguTe ero, OTKYUTE
U XpaHWTe B CyXOM Mpox/agHOM MecTe. Bo nsbexaHvie YpeamMepHoi pa3psiikv akkyMynsaTopa 3apshkante poboT
He pexxe ogHOro pa3a B 3 MecsiLa.

- 3TO YCTPOWMCTBO OCHALLEHO aKKYMYNSITOPHbIM 6/T0KOM, KOTOPbIN JOMKHbI 3aMEHSATb TO/TIbKO
KBaNMMULMPOBaHHbIe TEXHUYECKME CNeLuanmcTbl UIn CrelmnanncTbl OTAena NocaenpofaxHoro o6CnyxBaHums.

- He TpaHcnopTupyiTe poboT-nbiiecoc npu Temnepatype Boiwe 50 ° C naun Huke 20 ° C.

- B TeyeHMe KOPOTKOro nepuopa, HanpuMep OJHOIo MecsiLa, NbleCOC PEKOMEHYETCS XPaHUTbL NPV TemMnepaType
o1 -20 0 50 ° C m oTHOCKTENbHOM BNaxHOCTU 60 % £ 5 %. B TeueHve INTENbHOTO BPEMEHUN XPAaHUTE Mbl1eCoC
npv TemnepaType okpyxatoLen cpegbl o1 0° C go 25° C.

- YTUAn3npynTe nbinecoc Hagnexatym obpasom. Koraa ero cpok cinyx6bl NOJONAET K KOHLY, yTUAN3MPYNTE
MbIN€COC B COOTBETCTBUM C MECTHBIMU 3aKOHAMU 1 NMPaBUAaMUN CTPaHbl MUY PEr1OHa, B KOTOPOM OH
ncnonb3yetcs. [laTy NPON3BOACTBA CM. Ha STUKETKE CO LUTPUX-KOLOM.

Hacroswum komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asiBnsieT, 4To TMN pagroo6opygoBaHus RLS5-BLO cooTBeTcTByeT TpeboBaHusam [AupekTussl 2014/53/EU.

TMONHbIN TEKCT AeKNapaLmy 0 COOTBETCTBIUM HOPMATUBHbBIM TpeboBaHuaM EC focTyneH no cnepytouiemy agpecy:www.dreame-technology.com

MofpobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. No agpecy https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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OnuncaHue uspenus

Akceccyapbl

T S

YUCTAWMI MHCTPYMEHT LUHYyp nuTaHus BokoBas LweTKa

3apagHasa AOK-CTaHLUMs

Y

(S

BopgsHom 6ak LLisabpa BogoHenpoHuULLaemblii KOBpUK

MpumeyaHue. Bce unnoctpayuv B faHHOM PYKOBOACTBE MPUBEAEHbI CKIOYMUTENBHO A5 CNpaBKy. [10 BHEWHWM NapamMeTpaM V3fenns OpueHTUPYITeCh Ha ero
akTnyecknin Bug,.
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OnucaHue nsgenus

Po6oTt

104

snOlO)

=

KHoMKa nokanbHon ybopku
- HaXXMuTe KHOMKY, YTOObI BKIOYNTD PEXMM NIOKANbHON YEOPKK

KHonka nuTaHus/y6opku

- YT06bl BKIIOYNTB/BbIKIOYNTL MUTAHUE, HAXKMUTE KHOMKY 1
yAepXuBaiiTe B Te4eHve 3 cekyHp,
- Mocne BKAOYEHUS pob0oTa HAXMUTE KHOMKY, YTOBbl HavyaTb

y6opky
n HOWKATOP COCTOAHUA

- benbii (MOCTOsHHBIN): naeT ybopka/ybopKa 3aBepLueHa
- OpaHxeBbli (Muratowwuia): cbon

KHonka gok-cTaHuun

+ Ha)XMuTe KHOMKY, 4TO6bl BEPHYTb POBOT Ha 3apsiAHYIO [OK-
cTaHuuo

KpblLuKa

OnucaHue nsgenus

Po6oTt

— KHonka c6poca HacTpoek

- HaxxmuTe v ygepxuBaite
B TeyeHwue 3 CeKyHf, 4Tobbl
BOCCTAHOBUTb 3aBOACKUE
HaCTPOWNKM

NHpukaTtop Wi-Fi

Jatunkm poboTa

[aTyunk Kpas

07— YUCTALLMN UHCTPYMEHT

— Bo3pylwHoe oTBepcTue/

AVHAMUK

[aTynk napgeHns

I

0
|
D AN N
3apsigHble o %j@@% 0
KOHTaKTbI 0
bokoBas weTKa o
o o
T
[aTyuk nageHns
=]
(b

OCHOBHbIe Konleca ©

°

o [laTymK BO3BpaTa Ha 3apsiiKy

° amopTum3aTop

o Jla3zepHOro gaT4ymKa paccTossHUS

Hanpasnstwouwme
Koneca

3apagHble
KOHTaKTbl

OcHoOBHas
eTKa

[atumk
nageHus

KHonka
3alMTHOM
KPbILWKN
OCHOBHOM
WEeTKM
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OnucaHue nsgenus

KoHTeliHep gas nbiav

o KHomka BblIMyCKa KOHTeI‘/JIHepa ona nbiin

o KpbilwKa KOHTeliHepa A Nbiau

o dunbtp
3apsapHas goK-CTaHuus
i o CUrHanbHas 30Ha
g ° [lopT NUTaHus

© 3apﬂp,Hb|e NAacCTUHbI
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Mogysnb WwBabpbl

° Bopo3abopHoe oTBepcTUe
o BogsaHoM 6ak
o KHOMKa BbINycka BoasiHOroO 6aka

o lIBabpa

\ o 061acTb KpeneHus

BopoHenpoHuLaemblii KOBPUK

7\

\ /’ o O6nacTb KpenaeHus

[lomaluHss y6opka

_/‘

[Ons noeblweHns ahdekTUBHOCTM y6opKkmM y6epuTe C nona Bce Mepep ybopkoii ycTaHOBUTE hrsnyeckre bapbepbl y OCHOBaHMS
MOCTOPOHHWE NpeaMeTbl, HanpuMep NpoBofa (B TOM Yuce NECTHULbI Y PSAOM C IMBAHOM, 4TOObI 06ecneynTb 6e30MacHOCTb
3apsiAHbIV MPOBO/A AOK-CTaHLMM), NONOTEHLA, TanKu 1 AeTCKue 1 6ecnepeboMHOCTb paboThbl Mblecoca.
UrPYLWKK.
A
1

Qo0 000
ﬁ HM % }f @”D v X

S

OTKpoITe ABEPL MOMELLEHUS, B KOTOPOM ByfeT NpoBoAMTbCS yOOopKa, He cTaHoBMTeCH Nepe po60TOM, B IBEPHOM MPOEME 1 B y3KOM
1 paccTaBbTe Mebesb Ha NpaBuIbHble MeCTa, YTobbl 0CBO6OANTL npoxope, 4Tobbl pO6OT MOT KOPPEKTHO Pacrno3HaTh 30HY
60/ble NPOCTPaHCTBA A/1s YOOpKK. npegcrosiein ybopku.
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MoprotoBKa K ybopke

1. CHUMUTE 3aWUTHYIO MAEHKY

MpumeyaHue. Korga 60koBas LieTka byfeT ycTaHOBNEeHa Ha NpaBuibHOe
MECTO, pa3facTcs LenyoK.
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3. YcTaHOBKa BOOOHENPOHNLaeMOIro KOBpUKa

BbibepuTe noaxoasiuee YCcToe MecTo 6e3 BUAMMbIX 3arpsi3HEHWI gns
YCTAaHOBKM 3apsiAHON LOK-CTaHUMK. YaanuTe Knenkyto bymary ¢ HUKHew
4acTV BOJOHEMPOHMLLAEMOrO KOBPMKA, KaK MOKa3aHo Ha PUCYHKe, U MAOTHO
MPUKIENTE ero K NoBepxXHOCTY nosna.

MpumeyaHue.

- PekoMeHpyeTCcs UCnonb30BaTb BOAOHENPOHMLLAEMbII KOBPUK A5
[lepeBSAHHbIX MOJIOB.

- [ins yAaneHUs BOJOHENPOHULIAEMOTO KOBPYKA OTK/ENTE €ro MaaBHbIM
ABVKEHUEM, 4TOObI He OCTaBNSATb CNeAOB.

MoproToBka K ybopke

4. NopgKkNYeHne SHepronuTaHusa

YCTaHOBWTE 3apsifiHYI0 JOK-CTaHLMIO Ha POBHOW FOPU3OHTaNIbHOM
MOBEPXHOCTU.

Mpumeyanue.

- Ybepgutech, 4To Ha paccTosiHum 0,5 MeTpa oT 6OKOBbIX CTOPOH 1 1,5 MeTpa
cnepeam AOK-CTaHLMKU OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHME NPeAMeTbI.

- Y6epuTech, 4To poboT U 3apsifHas JOK-CTaHLMS HaXOAATCS B 30He
nencteus Wi-Fi, 4Tobbl 3deKTUBHO ynpaBnsTb po60TOM Yepes MObUIbHOE
NpuIoXeHe.

- He pa3melyanTe 3apsagHyto lOK-CTaHLMIO B MeCTax, MOABEPXEHHbIX
BO3AEVCTBUIO MPSIMbIX COMTHEYHbIX JTy4ei, Uan B 30HaX, OTFOPOXEHHbIX
NMOCTOPOHHWUMU NPeAMeTaMU, TaK Kak 3TO MOXET NomellaTb poboTy
BEPHYTbCS Ha 3apSAHYI0 JOK-CTaHLMIO.

5. Havano 3apsagku

YcTaHOBMTe po6OT Ha 3apsifHYI0 CTaHLMio ANs NoA3apsaaKu. PoboT
ABTOMATUYECKM BKIOYUTCS Y HAYHET NOA3apsLKY.

O ViHauKkaTop ypoBHs 3apsaga
aKKymynsaTopa

Benblii: ypoBeHb 3apsiaa akkymynsTopa
Bbiwwe 15 %.

OpaHeBblii: ypoBeHb 3apsifa
aKKymynaTopa Huwke unm paseH 15 %.

MpumeyaHue. Mepep NepBbIM UCMONb30BaHNEM PEKOMEHAYETCS MONHOCTbIO
3apsAUTb aKKyMynsTop.

109



MopgkntoyeHue K npunoxennto Mi Home/Xiaomi Home

[aHHoe n3genue nogaepxunsaetcs npunoxervem Mi Home/Xiaomi Home*. YnpasnsiTe cBOMM yCTPONCTBOM 1 B3aUMOAENCTBYINTE C Apyrumu

AoMallHNMK yCTpOVlCTBaMM B 3TOM NPUNOXKEHUN.
1. 3arpy3ka npunoxeHus Mi Home/Xiaomi Home

HanpgwTe v ckavanite npunoxernne Mi Home/Xiaomi Home yepes
MOWCKOBbIV 3aNpo B MarasnHe Mo6UbHbIX MPUAOXKEHWIA 1IN
OoTcKaHnpoBas QR-Kog Huxe.

2. lobaBneHue ycTpolicTBa

OTKpoiiTe npunoxeHvie Mi Home/Xiaomi Home, Haxxmute " @ "

B BEpPXHEM MPaBOM Y7y Vi BOMANTE Ha CTpaHuLy fobasneHms
ycTpolcTBa. 3atem HaxxmuTe " =" B BEXHEM NPaBoM yry 1
oTCcKaHupyiTe QR-Kof, 4To6bl 406aBUTL ycTpolncTBo 'Dreame Bot D9

Pro". CnepyiiTe nofcKaskam A5 3aBepLIEHNS NMOAK/IOYEHUS.

ool home > @ A S >
NO mome enviranment info
7 anniag for devaces vearty
> Nv’x-i 0 | cannot scan for
MpumeyaHue.

- OyHKUMS BecnpoBofHoli ceTu nopaepxuBaeT Tonbko Wi-Fi ¢ yacToTon
2.4y,
- Bepcus npunoxeHuns Mi Home/Xiaomi Home Morna 06HOBUTbLCS, MO3TOMY

(baKTM‘-IeCKI/Iﬁ npouecc HaCTpOﬁKM MOXeT OTNINYaTbCs OT ONMMCAaHHOIO Bbllle.

CnepyinTe MHCTPYKUMSM ON1s TEKyLLeN Bepcum npunoxerus Mi Home/Xiaomi
Home.
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3. Cébpoc Wi-Fi

OTKpOWTE BEPXHIOK KPbILLKY, YTOBbI nosiBuACs uHamkatop Wi-Fi.
OAHOBPEMEHHO C 3TUM HAXMUTE 1 yaepxuBaiite kHonku " 3" n "4 ",
MOKa He yC/bIlWMTE FOI0COBYHO MOACKa3sKy "OxuagaHmne HaCTPOKM
cetn". Kak Tonbko nHamkaTtop Wi-Fi HaYHeT MeAsIeHHO MUraTh,
po60oT nepenaeT BpeXxunmM NogKIIOYEHNUs K CETH.

WHpnkaTop Wi-Fi

- MuraHve (MeanieHHoe): oxmngaet
MOAKMOYEHNS

- MuraHue (6bICTpoOe): BbINOMHSETCS
nogKnoYeHve

- CBETOBOW UHAMKATOP (MOCTOSHHbIN):
Wi-Fi nogkntoueH

MpumevaHue. Ecnu Baw TenedoH He MOXET MOAKIIYUTLCS K po6OTY,
c6pockTe HacTpolikn Wi-Fi n go6aBbTe yCTPOMCTBO NOBTOPHO.

PykoBOACTBO MO 3KCMyaTauuu

1. BknroyeHue/BbIKIOYEHKE

HaxxmuTe 1 yaepxuBaiiTe KHOMKy O B Te4eHune 3 cekyHg, 4ToObI
3aropencst MHAMKaTOP NUTaHUs (MOCTOSIHHBIN) 1 PO6OT Nepeluen

B PEXUM 0XMAaHMS. HTOObI BbIKNHOUYNTL POBOT, HAXMUTE 1
yaepxwvBariTe KHonKy () B Te4eHune 3cekyHf, Koraa poboT OKaxeTcs B
HEeMoABMKHOM MOMOXKEHUN.

2. Havano y6opku

HaxxmuTe Ha kHomKy (U, 4TO6bI BbIKMOYUTL Nblnecoc. Mocne
aKTUBALMK MbINIECOC CreHepupyeT MapLIpyT, Nocaef0BaTeNbHO
BbIMOHUT YOOPKY BLO/b KPAEB 1 CTEH, @ 3aTeM 3aKOHUYUT yOOpKy
KaXX,o KOMHaTbl M0 S-06pa3HOMY MapLUpyTy A5 rapaHTWK
KayecTBa ybopKMU. ‘

MpumeyaHue.

- Mepep Havanom y6opku ybeanTech, 4T0 po6OT-MbIIECOC MONHOCTHIO
3apsKeH U 3anyckaeTcs ¢ 3apsfHON oK CTaHUMKW. He nepemelyainte
3apsiAHYIO0 AOK-CTaHLMIO BO BPeMsi YOOPKU.

- Ecnn ypoBeHb 3apsaa 6aTapen CIUWKOM HU3KKIA, po6OT aBTOMaTUYECKU
BEPHEeTCS Ha 3apsiAHYIo JOK-CTaHLUuto. Mocne noa3apsiaky o HeobxoguMoi
MOLLHOCTW PO6OT BepHeTCS Ha NOCAEAHNIN Y4aCTOK U MPOAOIKUT
He3aBepLUeHHY0 3aaavy ybopku. (Heobxoarmo 3apaHee oTKpPbITb (DYHKLMIO
BO306HOB/IEHNS YOOPKM B MPUIOXKEHUN).

3. Pexxum y6opk

B npunoxeHun Mi Home/Xiaomi Home gocTynHbl 4eTbipe pexuma
y6OPKU: TUXWIA, CTAaHAAPTHbIN, UHTEHCUBHBIN U TYPOHOPEXUM.
CTaHAapPTHbBIN PEXMM YCTAHOBJIEH MO YMOMYAHMUIO.

4. Pexxum nay3sbl/cHa

May3sa: HaxXxmMuTe NoOYI0 KHOMKY, 4TOObI NPUOCTaHOBUTL POHOT BO
Bpems ybopKu.

PexunM cHa: ecnivi B TedeHre 10 MUHYT poboT He MonyymT 3agady, OH
aBTOMaTUYeCKM NePeneT B PeXUM CHa, @ MHAVKATOPbI MUTaHUS U
3apsAfKKM NoracHyT. HaxmuTe N6y KHOMKY, YTO6bl aKTMBMPOBaTb
poborT.

MpumeyaHue.

- Ecniv po60oT He HaxoauTes Ha NOA3apsLKe, OH aBTOMATUYECKM BbIKIOYUTCS
Yyepes 12 yaca B pexunme cHa.

- B cnyyae ocTaHOBKM pob0Ta MOMeCTUTE ero Ha 3apsifiHyH JOK-CTaHLMIO0 Ans
3aBepLIeHUs TeKyLel 3agaym yoopKu.

5. Pexxum "He 6ecnokounTb"

B pexkume "He 6ecnokounTs" poboT He CMOXeT aBTOMaTUYECKM
NPOAOMKNTL 3aaady y6opKy. UHAMKATOP NUTaHUS OCcTaeTcs
BbIK/THOYEHHbIM. C MOMOLLbIO MPUIOXKEHNS Bbl MOXETE BK/KOUYUTb
pexum "He 6eCnokonTb" NN M3MEHWUTb ero BpeMeHHOM AnanasoH.
(OaHHbIV pexum HacTpoeH no ymonyanuio ¢ 22:00 go 08:00).

MpumeyaHune.

- Ecnu ycTaHoB/EeH pexxum "3annaHrnposaHHas y6opka'", po60T BbIMOAHUT
y60opKy gaxe B pexume "He 6ecrokonTs".

- Ecnn ocTanack HesaBeplueHHas 3a4a4a, po60T NPOJOMKNAT ee BbINOIHeHUe
noc/ie UCTeYeHUs BpeyeHm aencTeus pexnma "He 6ecriokonTs".
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PyKoBOACTBO MO 3KCN/yaTauum

6. PeXkum nokanbHoOM y6opku

Ecnn poboT HaxoanUTCs B pexrMe OXXMOAHUS UMY NPUOCTaHOBIIEH,
HaXXMUTE 1 yaepXnBaiTe KHOMKY {3 B TeYEHUE 3 CEKYHT, 4TOObI
nepenTy B PeXUM NI0KabHOW y6opKku. B 3ToM pexxnme poboT
6ypeT ybmpaTb 30HY B paaguyce 1,5 X 1,5 meTpa Bokpyr cebsi. [Nocne
3aBepLUEHUs NIOKanbHOW Y6OpKM pobOT aBTOMATUYECKM BEPHETCS B
M3HayvanbHOE MOIOXKEHWE N OTKITYNTCS.

L 1,5 meTpa J

1,5 meTpa

N "

WV

MpumeyaHue. Mocne akTUBaLMM PeXMMa NoKanbHON y6opKu Tekyllas 3agaya
y6opKu bypeT 3aBepLueHa.
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7. Pexkum "3annaHupoBaHHas y6opka"

B npunoxexun Mi Home/Xiaomi Home gocTynHa HacTpoiika
pexuma "3annaHnposaHHas y6opka". Po60T aBTOMaTUYeCKHM
HayHeT yBopKy B Ha3Ha4YEHHOe BPeMS U BEPHETCS Ha 3apsiHYHO JOK-
CTaHLMI0 Noc/e 3aBepLueHuns y6opKu.

8. Bonblue hyHKLMIN NPUNOKEHUS

B npunoxexun Mi Home/Xiaomi Home gocTynHbl HaCTPOMKM
pacLWMPEHHbIX PYHKLMIA, TaKMX KaK yBopKa BbIOPaHHON 30HbI,
nnaHnpoBaHue 30Hbl YEOPKHM, 30HbI OrpaHnYeHHOro focTtyna/
BUPTYyaNibHasi CTeHa U T. .

MpumeyaHue.

- CnepyinTe UHCTPYKLUUAM B MHTEpdelice NPUNOXKEHNS, 4TOBbI UCNONb30BaTb
60nblue hyHKUNNA.

- Bepcusi npunoxeHuns Morna 6biTb 06HOBMIEHA UM YaCTUYHO U3MEHEHa.
CnepyiTe MHCTPYKLMSAM NS TEKYLLEN BEPCHUUN MPUIOXKEHUS.

PykoBOACTBO MO 3KCMyaTauuu

9. ®yHKUUs y6opku wBabpoi

[ns focTkeHUs nyyLiero pesynstata ybopky pekoMeHayeTcs
HayaTb MCMOMb30BaTb PEXMUM LWBaAbPbI Nocsie 3 NPYMeHeHUN
poborTa.

1) HamounTe rybky WBabpbl M OTOXKMUTE U3NNLIKKN BOAbI. BcTaBbTe
rybKky floynopa B na3 BogsiHoro 6aka, noka oHa He 6yaeT HagexHo
3aKpeneHa.

L )

2) OTKpONTe KPbILIKY BOASHOIO 6aka, HanoaHuTe 6ak YMCTON BOZOM
M NIOTHO 3aKPOWTE KPbILLKY.

MpumeyaHme. He ncnonb3yinTte YncTswme v fe3vHdULMpyOLLMe CpeacTBa.

3) BcTaBbTe BoAsHOM 6akK pOBHO B 3afiHel YacTu poboTa, Noka He
ycnblWwmTe Wenyok. HauHnTe y6opKy Haxatrem kHonku O nnan
Yyepe3s npunoxenne Mi Home/Xiaomi Home.

MpumeyaHue.

- He pekomeHayeTcs ncnonb3oBaTh YHKLMIO yOOPKYM WBaBPOI Ha KOBpax.

- Mo Mepe HeobX0AMMOCTU perynnpyinTe nogady Bofbl K WBabpe ¢ NOMOLLbIO
MOBUNBHOIO NPUNOXKEHNS.

4) HapaBuTe Ha 1Ba HOKOBbIX 32)KMMa BHYTPb U TOJIKHUTE BOASIHOM
6aK Ha3ag, 4Tobbl U3BMeYb ero.

Mpumeyanune. CHUMUTE MOAY /b WBABPbI, €CIM POBOT HAXO[UTCS Ha
nog3apsiike UM He UCMONb3YETCs, BblNeliTe OCTaBLLYOCS B 6ake Bogy 1
oumncTuTe ry6ky Weabpbl, 4TO6bI MPeAOTBPATATL NOSIBNIEHUE NAECEHN U
HenpusTHOro 3anaxa.
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PerynsapHbin yxog

OuKMCTKa KOHTelHepa g nbiav u habTpa

1. OTKpOITe BEPXHIOK KPbILWKY poboTa-nbliecoca v HagaBuTe Ha
3a)XXMMbl KOHTEMHEpa A5 Mbln, YTOObI U3BNEYD €ro.

2. OTKPOWTE KPbILLKY KOHTENHepa /15 Mbl/N TaK, KaK NOKa3aHo Ha
CTpenke, M 0CBOGOAUTE COAEPKMMOE KOHTelHepa.
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3. CHUMUKTE hUnbTp, NOCTYUMUTE NO KOpnycy punsTpa, YTobbl
YAANNTb KaK MOXHO 60/bLUe rpsi3u.

no®
oge

MpumevaHue. He NbiTanTeCb 04NUCTUTH DUALTP LWETKOW UK NanbLamu.

4. NpoMoiTe KOHTeNHep s Nbliv U GUNbTP BOAOK, a 3aTeM

YCTaHOBUTE UX Ha NOJIOXXEHHOE MeCTO, NpeaBapuTeNbHO NPOCYLLNB.

MpumeyaHue.

- [ins ouncTKM punbTpa cnepyet MCnonb3oBaTh TONBKO YNCTYIO Bogy. He
NpUMeHsiTe MooLLME CPeACTBa.

+ Vicnonb3yiiTe GUALTP TOMBKO MOC/E MOAHON MPOCYLLKN.

PerynsapHbin yxop,
Ounctka moayns WBabpbl 3. TlpomoWiTe BOLOW 1 BbICyLINTe ry6Ky WBabpbl.

1. HaXXxmuTe Ha 3aX1MMbl B 6OKOBOI YacTu BOASHOTO 6aka, CHUMUTe
MOfy/b LUBAOPbI U U3BNEKUTE FyOKy.

-

MpumeyaHune.

- Mocne OKOHYaHMs UCNONBb30BaHUS U3BNEKNUTE rybKy 13 MOAYs WBA6PSI,
4TO6bI rpsi3Hast BofAa He Bblniach 06paTHO B 6aK 1 He 3acopuna oTBepcTme
NS BOAbI.

- Ansg onTuManbHol paboTbl poboTa peKOMEHAYeTCs MeHATb ryBKy LWBabpbl

', Kaxpaple 3-6 mec.

4. Ecnvi NOTOK Bofibl CN1abblil Unn Boaa pacnpegensercs
. . . HepaBHOMEPHO, OYUCTUTE BO3AYLLIHOE OTBEPCTUE B BEPXHEN YacTh
2. CneiiTe ocTaBLUYHOCS BOAY M3 BOAsiHOTO 6aK. MpoMoiiTe 6ak Bogoi KPbILKN BOAAHOTO BaKa.

N NPOTPUTE HACYyXO U/ OCTaBbTe BbICbIXaTb €CTECTBEHHBIM MYTEM.

MpumevaHue. He noggepraiiTe 6ak BO3LENCTBUIO NPSMbIX COTHEUYHbIX TyHeil.
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PerynsapHbin yxog

OuncTka 60KOBbIX LLETOK

CHUMUTE BOKOBbIE WETKN. OYUCTUTE LETKN C MOMOLLbI0 YNCTSLLErO
WHCTPYMEHTA.

OuYnCTKa OCHOBHOW LLETKMU

HapaBuTe Ha 3aXMMbl C 060MX CTOPOH OCHOBHOW LLIETKU BHYTPb,
4TOObI CHSATb 3aLWMTY, U U3BEKMTE LLETKY MO HanpaBieHNIO BBEPX.

= L

OyuncTKa OCHOBHOTIO Koneca/HanpaBnﬂlomwx Konec

CHUMUTE KPbILWKK C 060MX CTOPOH OCHOBHOM LWETKM, KaK NoKa3aHo
Ha pUcyHKe. YganuTe cryTaHHble BOMOCHI C LUETKU U NMOALUMHUKOB C
MOMOLLbIO YUCTSALLEro MHCTPYMEHTa.

I'Ipmmeanme. Ecnu Ha weTke ocTanocb MHOrO CNYTaHHbIX BOMIOC, HE TAHUTE UX
C CMI'IOI\/JI, 4106bI HE noBpeanTb LLETKY.
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I'Ipwmeqaume. nOBepHMTe OCK KoNeC C NOMOLLbHO MENKUX MHCTPYMEHTOB.

PerynsapHbin yxop,

MpumMeyaHue. [N OYUCTKN BHYTPEHHEN NOBEPXHOCTM po60Ta MM 3apALHON LOK-CTAHLUM C YyBCTBUTE/IbHBIMU MIEKTPO3/IEMEHTaMM UCMONb3yiiTe Cyxoe
nosnoTeHLe. He UCNonb3yiiTe BNaXKHOE NONOTeHLE, YTOBbI M36exaTb NOBPeXaeHUI 13-3a BOAbI.

Ouuctute JlazepHoro gaTymka paCCTOFIHVIFl/ﬂ,aT‘-WIK BO3BpaTa Ha OuncTtka 3apAgHbIX KOHTAaKTOB

3apaaKy/BaTYNK KPOMKUY

Mepe3anyck po6oTa

Ecnu poboT nepectan pearnpoBaTh 1 He BbIK/OYAETCS, BbIK/HOYKTE €ro
NpUHYAMTENbHO, HaXaB 1 yaepxueas kHonky U B TedeHne 10 cekyHa. 3aTem
HaXMUTe 1 yaepxuBsaiite kHonky (U B TeyeHe 3 cekyHp, 4TOBbI BKIKOYNTD
po60T NOBTOPHO.

OuncTUTE fATUYNK NafeHUs

AKKymynsTop

B po60T BCTPOEH BbICOKOIDPEKTUBHbIN NUTUA-NOHHBIN aKKYMYASITOPHbII
6n0K. [Mpy eXegHEBHOM UCMONb30BaHMK 3apsHKaiTe aKKyMynSTOP MOAHOCTbIO,
YTOObI NOAAEPKUBATL TEXHUYECKME XapPaKTePUCTUKN akKymynsTopa. Ecnm
pobOT He UCMONb3YETCs B TEHEHWE AOSITOT0 BPEMEHM, OTK/TIOUNTE €ro 1
ybepuTe Ha xpaHeHue. Bo n3bexaHne noBpexgeHnii n3-3a YpesmepHoii
pa3psfKu poboT HeOBXOAVMO NOA3apPsHKaTb HE PeXe, YeM OAVH pas B TpU
mecsua.
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Bonpocs! 1 OTBETI

Tun npobnemsl

PeweHue

Bonpochkl v oTBETHI

Po60T He BKtoYaeTcst

Hun3KuMi1 ypoBeHb 3apsiaa akkyMynsTopa. 3apsanTe poboT Ha 3apsfHON LOK-CTaHLMK, @ 3aTeM NMOBTOPUTE MOMbITKY.
TemnepaTypa oOKpy)atoLiel cpefbl CIMULLKOM H1U3Kas (Huke 0° C) unm cnnwkom Bbicokast (Bbiwe 40° C). AnanasoH
paboyeii TemnepaTypbl poboTa: ot 0° C go 40° C.

Tun npobnemsl

PeweHune

Po60T He 3apsaeTcsi

3apﬂp,Haﬂ OOK-CTaHUMA HE NOAKNKYEeHa K UCTOYHUKY NMUTaHUA. V6ep,v1Ter, yTo 06a KOHUa WHYypa NnnTaHua
NOAKMKYEHbI MPaBUNbHO.
Cnabblii KOHTAKT. OYncTuTe 3apAagHble N1aCTUHbI JOK-CTaHUMN U 3apAAHbIe KOHTaKTbl p060Ta.

Ecnv po6oT NOCTOSIHHO HAaXOAMTCS Ha
LOK-CTaHLMK, CKOTbKO 3/1eKTPO3HEPT UM
OH noTpebnset?

Ha foK-cTaHLmK poboT NoTpebnsieT o4eHb Maso 31eKTPO3HEPriL, a NOCTOSIHHAA MOA3aPsAKa NO3BOASET
NOAAEPIKMBATH TEXHUYECKME XapaKTEPUCTUKI aKKyMyIaTopa.

Po60T He BO3BpaLaeTcs Ha
3apAAHYI0 AOK-CTaHLMIO

BOprF 3apﬂp,Hor7| OOK-CTaHUMN CNULWKOM MHOIO I'Ipel'lﬂTCTBMﬁ. Pa3smecTuTe JOK-CTaHUMIO Ha OTKPbITOM y4acTKe.
Ouucrtute CUTHANbHY 30HY [OK-CTaHUMUN.

Mogynb WBabpbl He MogaeT BOAY UK
nofaeT He3Ha4YNUTeNbHbI 06bEM BOAbI

Y6eanTtech, 4To B BOAsAHOM 6aKe ecTb Bofa.

OyuncTuTe rybKy Weabpbl, eCn OHa 3arps3HUNach.

Y6epamnTech, YTo rybKa WBabpbl yCTaHOBMEHA NPaBUIbHO B COOTBETCTBMU C PYKOBOACTBOM MO 3KCMyaTaLun.
CBOEBpPEMEHHO O4ULLaNTe BO3AYLIHOE OTBEPCTME B B €PXHE YacTH KPbILWKM BOASIHOTO 6aKa.

C6oli B paboTe poboTa

BbIkntounTe 1 nepesanyctute poboT.

MocTopoHHMe 3ByKM BO
BpeMsi y6opku

B OCHOBHOI1 1 HOKOBOW LETKAX MU B OGHOM U3 OCHOBHbIX KOJIEC MOT 3aCTPSiTh MOCTOPOHHUIA NpeamMeT. OCTaHOBUTE
po6oT 1 yganuTe Becb Mycop.

Po6oT He npogomkaeT ybopKy nocne
3apagKu

Y6eamnTech, 4To poboT He Nepelen B pexxum "He 6ecnokounTs", B KOTOPOM OH He MOXeT BO306HOBUTb
y6OopKy.

POGOT He MOXET NPOLOMKUTL YEOPKY, ECIM €ro 3apSAAUAN UM BEPHY/IU HA 3aPAGHYIO LOK-CTAHLMIO
BPYUHYHO.

Po6oT cTan xyxe ybupatb
1NV ocTaBnseT nocne cebs
rpsisb

KoHTellHep a/1s Nbiav 3anosiHeH. O4ncTuTe ero.
dunbTp 3a6UT. O4nCTUTE €ro.
B OCHOBHY!O LLLETKY NoMas NoCTOPOHHUI Npeamer. Y6epute ero.

Po60T He nogkntoyaercs K
Wi-Fi

C6oit nogkntoyeHus k 6ecnposopHoii cetn Wi-Fi. CopockTe HacTpoliku Wi-Fi, 3arpy3nTe nocnegHo Bepcumio
npunoxenuns Mi Home/Xiaomi Home, a 3aTem nonpobyinTe NOAKNOYUTLCS MOBTOPHO.

®YHKLMSA onpefeneHns MecTonoOXKEeHNs He OTKpbIBaeTcs. Y6eanTech, 4To B npunoxeHum Mi Home/Xiaomi Home
BK/ItOYEHa YyHKLMS onpeaeneHns MeCTOMONOKEHNS.

Cnabbliii curtan Wi-Fi. MepemecTtnTe po6oT B 30HY € yCTONYMBBIM curHanom Wi-Fi.

Po6oT He nogaepxmsaet Wi-Fi c yactoToin 5 'y, Y6egumTech, 4To Bal poboT noaxatoyueH k Wi-Fi 2.4 I,

HeBepHoe nMs nonb3oBaTtens unv naponb gomatHero Wi-Fi. Yoegutech, 4To MMSi Nonb30BaTeNs U Naposb BBEAEHbI
npaBuIbHO.

Po60T He BO3BpaLLAETCA Ha 3apsALHYIO
[OK-CTaHLMIO NOC/e U3MEeHEeHUs!
MECTOMOMNOXKEHNS

Moce M3MeHeHUst MecTONoIOKeHNst po6oT ByaeT 3aHOBO ONpeAensTh CBOe nosioxeHue. Mocne c6os
onpepeneHns MeCcTOMoNOXKEHNS PO6OT HAYHET MOBTOPHO reHepupoBaTh KapTy. Eciv 3apsgHas fok-
CTaHLMs PacrosioXeHa C/IUILKOM JaneKo, poboT He CMOXET BepHYTbCS. He06X0AMMO NoMecTUThb poboT Ha
3apsifHYI0 JOK-CTaHLMIO BPYYHY!HO.

He paboTtaeT pexum

" "
3annaHvpoBaHHas y6opka

Mpyv HegoOCTaTOYHOM 3apsfe akKyMynsTopa GyHKLUUS YEOPKM Mo pacnucanuio byaeT oTkto4YeHa. CBOeBpPEMEHHO
3apsaguTe aKKyMyAsSTOp, YTOObI BKIOYUTb 3TY DYHKLMIO.
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OCHOBHble NapameTpbl

Po6ot 3apapHas goK-CTaHuumS
Mogenb RLS5-BLO Mopenb RCSO
5200 MA/4 (HOMUHaNbHAs MOLLIHOCTb HomunHanbHas BxogHas
100-240 B ~ I A
AKKyMynsiTop aKKymynsTOpa) MOILLHOCTb 00-240 B ~50/60 'y, 0,5
BecnpoBopgHoe . HoMuHanbHas BbIxogHas _
noKNioUeHMe Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 Ty MOLLHOCTb 19,8B=1A
Bpewms 3apagku OKono 64
HoMuHanbHoe 144B=
HanpshkeHne
HoMunHanbHas 40 BT

MOLWHOCTb

Paboyvasi yactoTa

2400-2483,5 MIy,

Makc. BbIxogHas
MOLLHOCTb

< 20 obm

WNHdopmayms 06 yTuamsaumm 1 nepepaboTke OTXOA0B 31EKTPUYECKOro U 3/1IeKTPOHHOTO 060pyA0BaHMUS

Bce uspgenus, 0603HayeHHble CMMBOJIOM pa3fenbHOro c6opa 0TpaboTaHHOIO 31EKTPUYECKOrO 1 3eKTPOoHHOro obopyanoBaHus (WEEE, gupekTrBa

2012/19/EU), cnepyeT yTUNM3MPOBaTb OTAENBHO OT HECOPTUPYEMBIX BbITOBbIX OTXO0B. C LIeNbH OXPaHbl 30,0POBbS 1 3aLLMTbI OKPYXKatoLLLEl Cpefbl
E Takoe obopygoBaHue HeobXxo4MMO CAaBaTh Ha NepepaboTKy B crieLuanbHble MyHKTbI PYeMa 31eKTPUYECKOro 1 3/1eKTPOHHOTo 060pyA0BaHUS,

onpegeneHHble NPaBUTENbCTBOM UM MECTHBIMUW OpraHamu BAacTu. MpaBusibHas yTuamsaumns u nepepaboTka NOMOryT NpefoTBPaTUTb BO3MOXHblE
_— HeraTBHble MOCNEeACTBUS ANt OKPYXatoLUeli Cpefbl U 30POBbs YenoBeKa. HTo6bl y3HaTb, FAe HaXo4sTCs Takue MyHKTbl cbopa 1 Kak OHM paboTaloT,

O6paT|/1Ter B KOMMNAHWIO, 3aHMMaIOLWYHCA yCTaHOBKOIZ o6opy,qosaHm|, NN B MeCTHbIe OpraHbl BAACTU.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych

zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub umystowych, a takze przez osoby o ograniczonym
doswiadczeniu lub znajomosci sprzetu, wytgcznie pod nadzorem rodzica lub opiekuna w celu
zapewnienia bezpiecznego uzytkowania i uniknigcia zagrozen. Czyszczenie i konserwacja nie
powinny by¢ przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

- Dzieci nie mogg bawic¢ sie tym produktem. Nalezy upewnic sig, ze dzieci i zwierzeta domowe

przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku domowym. Nie

nalezy uzywac go na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi oraz w pomieszczeniach
komercyjnych lub przemystowych.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego zastosowania

bariery ochronnej.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na podtogach

z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Przed uzyciem robota nalezy podnie$¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich uszkodzeniu

w przypadku zderzenia.

-Nalezy trzymac wiosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.
- Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac¢ dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na robocie,

niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac¢ robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substanciji.
-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow.
-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a stacja

tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie wyciera¢ zadnych czesci produktu mokrg sciereczka ani ptynami.
-Produktu nalezy uzywaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z niewtasciwego
uzytkowania tego produktu.

Akumulator i
tadowanie

-Nie uzywac¢ zamiennikéw akumulatora, tadowarki ani stacji fadujgcej. Do stosowania wytgcznie
z zasilaczem RCSO0.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub modyfikowania akumula-
tora lub stacji fadujgce;j.

-Nie stawia¢ stacji tadujgcej w poblizu zrodta ciepta.

-Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani $ciereczki z ptynem do wycierania stykow tadowania stacji tadu-
Jjace).

- Utylizowac stare akumulatory we wiasciwy sposéb. Zbedne akumulatory nalezy przykazywaé
do odpowiednich zaktaddéw zajmujgcych sie recyklingiem.

- Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast zaprzestac jego
uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne;.

-Na czas transportu nalezy upewnic sig, ze robot jest wylgczony oraz, w miare mozliwosci, znaj-
duje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a
nastepnie wytgczy¢ i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota co najmniej
raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

- Ten produkt zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez wykwalifikowanych tech-
nikéw lub posprzedazowe centra serwisowe.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS5-BLO jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno
ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: www.dreame-technology.com

Szczegotowa elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria

T S

Stacja tadujaca Przyrzad do czyszczenia Kabel zasilania Szczotka boczna

Podktadka odporna na wilgo¢

Zbiornik na wode

Wktad myjacy

Uwaga: llustracje w niniejszej instrukcji maja charakter wytacznie informacyjny. Prosimy zapoznac¢ sie z aktualnym wygladem produktu.
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Przeglad produktu Przeglad produktu

Robot Robot Czujnik upadku
. . —° Przycisk resetowania T
o Przycisk czyszczenia punktowego o . . .
Naciénil krétko. ab homié trvb ) i - Nacisnij i przytrzymayj, aby % o Koto wielokierunkowe
- Nacisnij krétko, aby uruchomié tryb czyszczenia punktowego i - : > ) )
PrZywrocic ustawienia Styki tadowania o G o Styki tadowania
fabryczne /A ° ° \ )
°  Przycisk zasilania/czyszczenia Szczotka boczna o ( ] o Szczotka gtéwna
— - Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy Wskaznik Wi-Fi : oI o =
+ Po wigczeniu robota, nacisnij, aby rozpocza¢ czyszczenie o o H .
Czujnik upadku ] i e Y Czujnik upadku
SO o) —{T
Wskaznik stanu iy Przyrzad do czyszczenia Kota gléwne o D
— - Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie zakoriczone

- Migajgce $wiatto pomaranczowe: btgd o Wylot powietrza/gtosnik o Zatrzaski naktadki na

o o szczotke
N o Przycisk dokowania
- Naci$nij, aby odestac¢ robota do stacji tadujgcej
Czujniki robota
o Pokrywa

o Czujnik laserowy LDS

o Czujnik powrotu do stacji tadowania
Czujnik krawedziowy

© Bufor kolizji
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Przeglad produktu

Pojemnik na kurz

o Zatrzask pojemnika na kurz

o Pokrywa pojemnika na kurz

o Filtr

Stacja tadujgca

o Strefa sygnatowa

g ° Port zasilania

o Styki tadowania
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Modut mopujacy

° Doptyw wody

o Zbiornik na wode

o Zacisk zwalniajgcy zbiornik wody
o Wkiad myjgcy

o Obszar mocowania

Podktadka odporna na wilgo¢

X / o Obszar mocowania

Czyszczenie srodowiska domowego

Aby poprawi¢ wydajnos¢ pracy robota, schowaj luzne przewody (w tym
przewdd zasilajgcy stacji tadujacej), Scierki, kapcie, zabawki itp.

00O

v

Otworz drzwi do sprzatanego pomieszczenia i umiesS¢ meble tak, aby
uzyskac wiecej miejsca.

Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodow i
sofy, aby zapewni¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

)
]

000
= X

Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj

bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
miejscach.
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Przygotowanie przed uzyciem

1. Nalezy zdja¢ materie ochronne

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az ustyszysz klikniecie.
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3. Umies¢ podktadke odporna na wilgoé

Do umiejscowienia stacji tadowania nalezy wybrac¢ czystg i wolng od
wszelkich zanieczyszczen powierzchnie. Nalezy usung¢ ochrone z
tasmy na dole podktadki odpornej na wilgo$¢ a nastepnie podktadke
przyklei¢, jak pokazano na obrazku.

Uwaga:

- Zalecane jest umiejscowienie podktadki odpornej na wilgo¢ na drewnianej
podtodze.

- W razie koniecznosci usuniecia podktadki odpornej na wilgo¢, zaleca sie
wykonanie tej czynnosci powoli, aby unikngé pozostatosci z kleju.

Przygotowanie przed uzyciem

4. Podtacz do zasilania

Umie$c¢ stacje tadowania na ptaskiej podtodze przy scianie

Uwaga:

- Nalezy zachowa¢ co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach stacji
tadujgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

- W celu zapewnienia prawidtowej tagcznosci telefonu z robotem nalezy zadba¢ o
to, aby zaréwno odkurzacz, robot i stacja tadujgca byly w zasiegu sieci Wi-Fi.

- Nie umieszczac¢ stacji tadujgcej w miejscu bezposrednio narazonym na dziatanie
promieni stonecznych lub takim, w ktérym inne przedmioty mogtyby blokowac jej
strefe sygnatowa. Moze to uniemozliwi¢ powr6t robota do stacji tadujgcej w celu
natadowania.

5. Rozpocznij fadowanie

Umies$c¢ robota w doku tadowania. Robot zacznie si¢ automatycznie
tadowac.

() Wskaznik poziomu baterii

- Biaty: poziom natadowania jest
wiekszy niz 15%

- Pomaranczowy: poziom natadowania
jest mniejszy niz 15%

Uwaga: Przed pierwszym uzyciem zalecane jest petne natadowanie urzadzenia.
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Potacz z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home*. Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home umozliwia sterowanie urzagdzeniem i wchodzenie z nim

w interakcje przy uzyciu innych inteligentnych urzadzen domowych.
1. Pobierz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home App

Zeskanuj kod QR, aby pobrac i zainstalowac aplikacje. Aby pobrac i
zainstalowac aplikacje, mozesz tez wyszuka¢ nazwe ,Mi Home/Xiaomi
Home” w sklepie z aplikacjami.

2. Dodaj urzadzenie

Otwoérz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, naciénij przycisk “® "w gérnym
prawym rogu ekranu, aby przejs¢ do interfejsu dodawania urzadzenia.
Ponownie kliknij w prawym gérnym rogu“=", zeskanuj kod QR, dodaj
“Dreame Bot D9 Pro” i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakonczyc¢
potgczenie.

il il
oot home > @ (3 S
NO Nome environment into
1 Scanniag for devaces nearty
L] for
> What o | 60 | camet scn

IIIIIIIIIIIII'

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje zgodnie z
biezgca wersja aplikacji.
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3. Resetowanie potaczenia Wi-Fi

Otworz gérng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-

Fi. Nastepnie naci$nij jednoczesnie przyciski {3 i €3 i przytrzymaj je

do momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na
konfiguracje sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli migac, bedzie to
oznaczato, ze potgczenie zostato pomysinie zresetowane.

\\1\

Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie: oczekiwanie na
potaczenie

- Szybkie miganie: tgczenie

- Wigczony: potaczono z Wi-Fi

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potaczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
dodaj urzgdzenie ponownie.

Uzytkowanie

1. Wigczanie/wylaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wigczy¢
odkurzacz. Gdy wskaznik zasilania zacznie $wieci¢ ciggtym biatym
Swiattem, bedzie to oznacza¢, robot jest w trybie czuwania. Aby go
wytgczy€, nalezy wcisna¢ i przytrzymac przycisk (U przez 3 sekundy,
gdy urzadzenie nie bedzie sie poruszac. Wytgczenie robota spowoduje
zakonczenie biezgcego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Nacisnij krétko przycisk (O w celu wigczenia odkurzacza. Po wigczeniu
odkurzacz doktadnie wyznaczy trase czyszczenia, metodycznie oczysci
wzdtuz krawedzi i $cian, a nastepnie zakonczy czyszczenie kazdego
pomieszczenia zygzakiem, zapewniajgc doktadnos$c¢ i wydajnos¢ pracy.

e -

Uwaga:
- Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy upewnic sig, ze odkurzacz z mopem jest

w petni natadowany i zaczyna prace w stacji fadujgcej. Nie wolno przestawia¢
stacji tadujgcej podczas czyszczenia.

- Jesli poziom baterii jest zbyt niski, odkurzacz automatycznie powrdéci do stacji
dokujgcej w celu natadowania. Po natadowaniu do odpowiedniej mocy, robot
wznowi niedokonczone zadania czyszczenia. (Funkcja wznowienia trybu
czyszczenia musi by¢ wczesniej wigczona w aplikacii).

3. Tryb czyszczenia

W aplikacji Mi Home/Xiaomi Home dostepne sg cztery tryby
czyszczenia: cichy, standardowy, silny i turbo. Domysinym trybem jest
tryb standardowy.

4. Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Wcisnij dowolny przycisk, aby wstrzyma¢ prace robota

podczas czyszczenia.

Tryb us$pienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia po 10
minutach bezczynnosci, po czym wskazniki zasilania i tadowania
zgasna. Aby go wybudzié, nalezy wcisng¢ dowolny przycisk.

Uwaga:

- Odkurzacz wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Wstrzymanie pracy odkurzacza i umieszczenie go w stacji tadujgcej spowoduje
zakonczenie biezgcego sprzatania.

5. Tryb ,,Nie przeszkadza¢”

Tryb ,Nie przeszkadza¢” zapobiega automatycznemu rozpoczynaniu
sprzatania, a wskaznik zasilania robota pozostaje wytgczony. Tryb ,Nie
przeszkadzac¢” mozna wigczac/wytaczac lub modyfikowac godziny jego
obowigzywania za pomocg aplikacji.(Tryb jest domysinie czynny od
22:00 do 08:00.)

Uwaga:

- Wczesniej zaplanowane zadania czyszczenia zostang nadal wykonane w trybie
“Nie przeszkadzac”.

- Niedokonczone wczesniej zadania sprzatania zostang wznowione po
zakonczeniu trybu “Nie przeszkadzac”.
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Uzytkowanie

6. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania, nalezy
wcisng¢ przycisk {J i przytrzymac go przez 3 sekundy, aby uruchomié
tryb czyszczenia punktowego. W tym trybie robot oczysci kwadratowg
powierzchnie o wymiarach 1,5 x 1,5 metra bezposrednio wokot siebie.
Po zakonczeniu czyszczenia punktowego robot automatycznie wréci do
pierwotnego potozenia i wytgczy sie.

L 1,5 metra J

~ i

1,5 metra @

Uwaga: witgczenie trybu czyszczenia punktowego spowoduje zakonczenie
biezgcego zadania czyszczenia.
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7. Zaplanowane czyszczenie

Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home pozwala zaplanowac¢ czyszczenie.
Robot automatycznie rozpocznie zadanie o wyznaczonej godzinie, a po
jego zakonczeniu wroci do stacji tadujgcej w celu natadowania.

8. Wiecej funkcji aplikacji

Za pomocg aplikacji mozna skonfigurowa¢ zaawansowane funkcje, takie
jak sprzatanie wybranego pomieszczenia, czyszczenie danego obszaru,
edycja obszaru, wyznaczenie zakazanego obszaru/ wirtualnej $ciany i
wiele innych.

Uwaga:

- Postegpuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby korzysta¢ z wiekszej
liczby funkcji.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ zaktualizowana i nalezy postepowa¢ zgodnie z
instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikacji.

Uzytkowanie

Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtdég co najmniej trzy razy przed
pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.

1) Zwilz wktad i wykre¢ nadmiar wody, a nastepnie wsun go do konca w
szczeling zbiornika na wode do momentu petnego zamocowania.

L )

2) Otworz pokrywe zbiornika i wlej wode, a nastepnie doktadnie zamknij
pokrywe.

Uwaga: Nie uzywac¢ zadnych $rodkéw czyszczacych ani dezynfekujgcych.

3) Wyréwnaj modut mopujgcy zgodnie ze strzatka, a nastepnie wsun
go z tytu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej pozycji. Nacisnij
przycisk O lub uzyj aplikacji Mi Home / Xiaomi Home, aby rozpoczgé
czyszczenie.

Kliknij

Uwaga:

- Nie zaleca sig uzywania funkcji mopowania na dywanach.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ zaktualizowana i nalezy postepowac¢ zgodnie z
instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikacji.

4) Aby wyja¢ zbiornik wody nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski i pociagng¢
modut mopujacy.

Uwaga: Gdy odkurzacz faduje sie lub nie jest uzywany, nalezy wyjaé modut
mopujgcy, wyla¢ wode pozostatg w zbiorniku i umyé wktad myjacy, aby zapobiec
powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sig nieprzyjemnych zapachéw.
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Dzienna konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr
1. Otwérz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, aby wyja¢ pojemnik na
kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika zgodnie z diagramem.
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3. Wyjmij filtr i delikatnie postukaj, aby usuna¢ brud.

Uwaga: Nie nalezy czyscic filtra szczotka ani palcem.

4. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr, az bedg czyste. Przed ponownym
zamontowaniem nalezy dokfadnie osuszy¢ filtr.

Uwaga:

- Do czyszczenia filtra nalezy uzywac wytacznie czystej wody. Nie stosowaé
detergentow.

- Przed uzyciem filtr musi catkowicie wyschna¢.

Dzienna konserwacja

Czyszczenie modutu mopujacego

1. Nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski wktadu myjgcego i pociggng¢
modut myjacy, aby go wyjac.

2. Oproznij pozostatg wode ze zbiornika. Przed ponownym
zamontowaniem optucz wodg i pozostaw do wyschnigcia na powietrzu.

Uwaga: nie wystawiac zbiornika bezposrednio na stonce.

3. Wyczys¢ i osusz wktad myjacy.

Uwaga:

- Po uzyciu wyjg¢ wktad myjacy i oczysci¢. Nalezy upewni¢ sig, ze brudna woda
nie wpltywa z powrotem do odptywu wody, aby unikng¢ jego zatkania.

- Aby uzyska¢ optymalng wydajnos¢, zaleca sie wymiane wktadu co 3—6 miesiecy.

4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetosc¢ nie jest dobrze
rozprowadzona, nalezy wyczysci¢ otwor powietrzny w pokrywie zbiornika
wody.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki gtéwnej Czyszczenie szczotki bocznej
Nacisnij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki gtdwnej i wyjmij ja Wyciagnij szczotke boczng i wyczys¢ jg za pomocg dotgczonego
ruchem do gory. narzedzia do czyszczenia.

Czyszczenie kota gtéwnego i kota wielokierunkowego

Wyciggnij ostony szczotek, jak pokazano na schemacie. Uzyj
dotgczonego narzedzia do czyszczenia, aby usung¢ wiosy wplatane w
szczotke.

-

Iﬂ"

1) s

Uwaga: Nie nalezy uzywac nadmiernej sity przy oczyszczaniu wtoséw, aby unikngé

uszkodzenia szczotki. Uwaga: Do rozdzielenia osi i opony nalezy uzywac¢ takich narzedzi, jak maty

Srubokret.
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Dzienna konserwacja

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywa¢ mokrej Scierki,
aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Wyczys¢ czujnik laserowy LDS / czujnik powrotu do stacji Czyszczenie czujnikéw upadku
tadowania / czujnik krawedzi

Czyszczenie stykow tadowania .
zyszczenie stykow want Resetowanie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢,
nalezy przytrzymaé przycisk U przez 10 sekund, aby wytgczyé
urzgdzenie. Nastepnie naciénij i przytrzymaj przycisk O przez 3 sekundy,
aby wigczy¢ robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy
upewnic sig, ze pozostaje on dobrze natadowany podczas codziennego
uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng wydajnos¢. Jesli robot nie
jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczyc¢ i odtozyc¢. Aby
zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem,
robota nalezy fadowa¢ co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sig

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprébuj ponownie.
Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0°C) lub zbyt wysoka (powyzej 40°C). Temperatura dziatania odkurzacza
miesci sie w zakresie od 0 do 40°C.

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie taduje sie

Stacja fadujaca nie jest podigczona do zasilania. Nalezy upewni¢ sie, ze oba konce przewodu sg poprawnie podtgczone.
Stabe potgczenie. Wyczys$¢ styki tadowania robota i stacji tadujgcej.

Czy pozostawienie robota w stacji tadujgcej
powoduje zuzycie energii nawet wtedy, gdy
odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji fadujgcej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem energii, ktory
pomaga zachowa¢ optymalng wydajno$¢ akumulatora.

Robot nie moze wréci¢ do stacji

Wokét stacji fadujacej jest zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje tadujgca na wigkszej przestrzeni.
Oczysc strefe sygnatowg stacji tadujgce;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytacz i wigcz robota ponownie.

Z modutu myjacego nie wyptywa woda lub
jest jej bardzo mato

Nalezy upewni¢ sie, ze zbiornik jest napetniony woda.

W razie potrzeby wyczy$é wktad myjacy.

Nalezy upewnic¢ sie, ze wktad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwér w zbiorniku na wode.

Robot wydaje dziwny dzwigk

Obcy przedmiot moze zaplata¢ sie¢ w szczotke gtéwna, szczotke boczng lub jedno z két gtéwnych. Zatrzymaj odkurzacz i
usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie wznawia czyszczenia po
natadowaniu

Nalezy upewni¢ sie, ze robot nie jest w trybie ,nie przeszkadza¢”, co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji fadujace;j.

Robot nie czysci tak skutecznie,
jak wczesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go opréznié.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscié.
Obcy przedmiot zaplatat si¢ w szczotke gtéwna. Nalezy go usungg.

Robot nie wraca do stacji tadujgcej po jego
przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli robot
jest za daleko od stacji tadujgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powréci¢. W takim przypadku
nalezy recznie umiesci¢ go w stacji tadujgce;j.

Robot nie moze sig potaczy¢ z
siecig Wi-Fi

Wystapit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i pobraé najnowsza wersje aplikacji Mi Home/
Xiaomi Home, a nastepnie sprébowa¢ ponownie nawigzac potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sig, ze zezwolenie na dostep do lokalizacji w aplikacji Mi
Home/Xiaomi Home jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewni¢ sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiggiem sieci Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twoj odkurzac taczy sig¢ z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewni¢ sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa nazwa i
hasto uzytkownika.

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Niski poziom natadowania baterii. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sig, chyba ze odkurzacz zostat natadowany na
czas.
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Dane techniczne

Robot Stacja tadujaca
Model RLS5-BLO Model RCSO0
Akumulator gg?eor"r;ﬁAh (Nominalna pojemnos¢ Wejscie 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Eg‘z’ﬁ?feéﬁo o Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz Wyjscie 198V=14
Czas tadowania Ok. 6 godzin
Napigcie znamionowe 14,4V =
Moc znamionowa 40 W
Czestotliwos¢ operacii 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc

wyjsciowa <20dBm

Informacje dotyczace europejskiej dyrektywy WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z Dyrektywg 2012/19/UE) i

nie moga byé wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz srodowiska naturalnego nalezy
E przekaza¢ zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzadowe lub lokalne. Prawidtowe usunigcie zuzytego produktu

pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wigcej informacji mozna uzyska¢ w
BN 1zedzie lokalnym lub od instalatora.
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Instrugoes de seguranga

Restricoes de Uso

- Este produto pode ser usado por criangas com 8 anos ou mais, e pessoas com deficiéncias

fisicas, sensoriais, intelectuais ou experiéncia ou conhecimento limitados sob a supervisédo de
um dos seus pais ou responsavel para garantir uma operagao segura e evitar qualquer risco
de perigo. A limpeza e a manutengédo ndo devem ser realizadas por criangas sem supervisao.

- Criangas nao devem brincar com este produto. Certifique-se de que criangas e animais de

estimacao sejam mantidos a uma distancia segura do rob6 enquanto estiver operando.

- Este produto destina-se apenas a limpeza de pisos em ambientes domésticos. Nao o use ao ar

livre, em superficies que ndo sejam o piso ou no ambiente comercial ou industrial.

-Nao use este produto na area suspensa acima do nivel do solo sem protecéao.
-Nao use este produto em uma temperatura ambiente acima de 40 ° C ou abaixo de 0 ° C ou

em um piso com liquidos ou substancias pegajosas.

- Arrume os cabos do chao antes de usar para evitar que o robd os arraste durante a limpeza.
-Remova itens frageis ou pequenos do chéo para evitar que o robd bata e danifique-os durante

a operagao.

-Mantenha cabelos, dedos e outras partes do corpo longe da abertura de sucgéo dos robés.
-Mantenha a ferramenta de limpeza com escova fora do alcance das criangas.
-N&o coloque criangas, animais de estimacgao ou qualquer item em cima do robd,

independentemente de estar parado ou em movimento.

-Nao use o robd para limpar objetos em chamas.
-N&o aspire objetos duros ou pontiagudos.
- Certifique-se de que o robd esteja desligado e a base de carregamento esteja desconectada

antes de limpar ou realizar manutengéo.

-N&o limpe nenhuma parte do produto com o pano Umido ou liquidos.
-Use este produto de acordo com as instrugdes do Manual do Usuario.Os usuarios séo

responsaveis por qualquer perda ou dano que surja do uso improprio deste produto.
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Instrugoes de segurancga

Baterias e
Carregamento

-Nao use nenhuma bateria, carregador ou base de carregamento de terceiros. Use apenas com
a unidade de alimentagdo RCSO0.

-Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou base de carregamento por conta
prépria.

-Nao coloque a base de carregamento perto da fonte de calor.

-Nao use o pano umido ou as méaos molhadas para limpar os contatos de carregamento da
base.

-Nao descarte baterias velhas de maneira inadequada. Baterias desnecessarias devem ser des-
cartadas na instalagao de reciclagem apropriada.

- Se o cabo de alimentagéo for danificado ou quebrado, pare de usa-lo imediatamente e entre
em contato com o servigo pés-venda.

- Certifique-se de que o robd esteja desligado ao ser transportado e mantido em sua embalagem
original, se for possivel.

- Se 0 robd nao for usado por um longo periodo, carregue-o totalmente, desligue-o e guarde-o
no local fresco e seco. Recarregue o robd pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar o
descarregamento excessivo da bateria.

- Este produto contém baterias que s6 podem ser substituidas

- por técnicos qualificados ou servigo pds-venda.

Para consultar o manual detalhado online, visite https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Apresentacio do Produto

Lista de acessérios

T S

Ferramenta de limpeza Cabo de alimentacao Escova lateral

N L

Almofada a prova de umidade

Doca de carregamento

Esfregona

Tanque de agua

Nota: as ilustragdes neste manual sdo apenas para referéncia. Consulte o produto real.
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Apresentacao do Produto

Robo

snOlO)

=
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Botéo de limpeza localizada
- Pressione brevemente para iniciar o Modo de limpeza localizada

Botéo de Energia / Limpeza

- Pressione e segure por 3 segundos para ligar desligar
- Depois de ligar, pressione brevemente para iniciar a limpeza

Indicador de status

- Branco: limpando ou limpeza concluida
- Laranja: Status de erro

Doca de retorno
- Pressione para iniciar a base de retorno

Cobertura

Apresentacao do Produto

Robd

—° Botao de redefinicao

- Pressione e segure por 3
segundos para restaurar as
configuracdes de fabrica

Indicador de Wi-fi

]/U< o Ferramenta de limpeza

—— Saida de ar / alto-falante

Sensor de robo

Contatos de

Sen

sorde caida

I

© Roda Omnidirecional

carregamento o

Escova lateral o

Sensor de caida ©

T

o Contatos de carregamento

o Escova principal

Sensor de caida

Rodas Principais °

Sensor de borda

o Sensor de laser LDS

o Sensor da base de retorno

° Tampéao de coliséo

o

Botéo de libertagdo da
escova principal
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Apresentagdo do Produto

Tanque de poeira

o Botao de libertacao de tanque de poeira

o Tampa de tanque de poeira

o Filtro

Doca de carregamento

o Area de sinalizagdo

‘lv

g ° Porta de alimentacao

o Contatos de carregamento
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Modulo de esfregao

Entrada de agua

o Tanque de agua
o Botao de libertacdo de tanque de agua
o Esfregona

o Area de anexagéo

Almofada a prova de umidade

\

N
Y

o Area de anexagéo

Limpeza do Ambiente Doméstico

Para melhorar a eficiéncia de trabalho do robd, arruma quaisquer cabos
soltos (incluindo o cabo de alimentagéo da base de carregamento),
trapos, chinelos, brinquedos, etc.

00O

v

Abra a porta da sala a ser limpada,e coloque os méveis em seu devido
lugar para liberar mais espago.

Antes de limpar, coloque uma prote¢ao na borda da escada e do sofa
para garantir a operacdo segura e suave do robd.

)
]

000
= X

A fim de evitar que o robd ndo reconhega a area a ser limpada,

nao fique na frente do rob, na soleira, no corredor ou em locais
estreitos.
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Preparacao antes do Uso

1. Remova o material protetor

2. Instale a escova lateral

Nota: instale a escova lateral até que se encaixe no lugar.
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3. Aperte a almofada a prova de umidade

Selecione um local limpo para colocar a base de carregamento,
assegure a limpeza nessa area. Rasgue a fita adesiva da parte inferior
da almofada a prova de umidade e cole a almofada no chao conforme
mostrado na figura.

Nota:

- Recomenda-se que a almofada a prova de umidade seja fixada no piso de
madeira.

- Se precisa remover a almofada a prova de umidade, remova-a lentamente para
evitar residuos de adesivo.

Preparacao antes do Uso

4. Conecte com a tomada elétrica
Coloque a base de carregamento no nivel do solo contra a parede.

Nota:

- Mantenha a area 1,5 m na frente do carregador e 0,5 m em ambos os lados da
base de carregamento sem nenhum objeto.

- Para garantir a melhor experiéncia do uso no app de telefone, certifique-se de
que o robd e a base de carregamento estejam dentro do alcance do Wi-Fi.

- N&o coloque a base de carregamento na area com luz solar direta, ou onde
outros objetos possam bloguear o sinal.

5. Comece a recarregar

Coloque o robd na base de carregamento para que ligara e recarregara
automaticamente.

O Indicador de nivel de bateria
+ Branco: o nivel da bateria é superior a 15%
- Laranja: o nivel da bateria & inferior a 15%

Nota: Recomenda-se carregar totalmente o seu robd antes de usa-lo pela primeira
vez.
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Conectando-se ao Aplicativo Mi Home / Xiaomi Home

O produto ja esta ligado com o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home. Use o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home para controlar seu dispositivo e interagir

com outros dispositivos domésticos inteligentes.
1. Baixe o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home

Digitalize o cédigo QR abaixo ou procure na Loja para baixar e instalar
o aplicativo de Mi Home / Xiaomi Home.

2. Acrescentacgao do dispositivo
Abra o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home e toque em " @ " no canto

superior direito. Em seguida, toque em " = " no canto superior direito,
escaneie o codigo QR, adicione "Dreame Bot D9 Pro" e siga as

instrugdes para concluir a conexao.

il il

A
) O
2 ann g o Cevces ety

What should  do | cannot scan for

Nota:

- Apenas Wi-Fi de 2,4 GHz é compativel.

- Aversdo do aplicativo pode ter sido atualizada, siga as instru¢Ges com base
na versdo atual do aplicativo.
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3. Redefinicao de Wi-Fi

Pressione e segure simultaneamente os botdes (] e 1 até ouvir que
“Aguardando a configuragéo da rede”. Assim que o indicador Wi-Fi
estiver piscando lentamente, o Wi-Fi foi redefinido com sucesso.

Indicador de Wi-fi

- Piscando lentamente: para ser conectado
- Piscando rapidamente: conectando

- Ligado: Wi-Fi conectado

Nota: se o seu rob6é ndo conseguir se conectar ao aplicativo com sucesso, reinicie
o Wi-Fi e adicione o dispositivo novamente.

Como usar

1. Ligar / desligar

Pressione e segure o botédo () por 3 segundos para ligar o robd. Quando
o indicador de energia fica branco, esta no modo de espera. Para
desligar o rob6, pressione e segure o botdo () por 3 segundos quando o
robé néo estiver se movendo.

2. Comegar a limpar

Pressione o botao (U brevemente para ligar o rob6. Apos ativar, o robd
ira mapear com preciséo a rota da limpeza, arrumar metodicamente ao
longo das bordas e paredes e, em seguida, terminar a limpeza dividida
de cada sala em forma de S para garantir um trabalho completo.

1

s
|1 )
C e
D! D
@

Nota:
- Antes de limpar, certifique-se de que o robo esteja totalmente carregado e

comega a partir da base de carregamento. Ndo mova a base de carregamento
enquanto o robd estiver limpando.

- Se a bateria estiver muito fraca, o robd retornara automaticamente a base de
carregamento. Retomara as tarefas de limpeza ndo concluidas apos carregar
até o nivel de bateria necessario. ( A fungdo de limpeza continua desde o ponto
de interrupgéo deve ser ativada no aplicativo com antecedéncia.)

3. Modo de limpeza

O app de telefone tem quatro modos de limpeza: Silencioso, Padréo,
Forte e Turbo. O modo automatico é Padrao.

4. Modo de pausa / suspensao

Pausando: pressione qualquer botdo para pausar o rob6 durante a
limpeza.

Modo de suspenséao: o robd entrara automaticamente no modo

de suspensdo apds 10 minutos de inatividade e, em seguida, os
indicadores de energia e carga desligardo. Para acordar o robg,
pressione qualquer bot&o.

Nota:

-+ O robd desligara automaticamente se for deixado no modo de suspenséo

- por mais de 12 horas.

+ Quando o robd estiver pausado, coloca-lo na base de carregamento encerrara a
tarefa de limpeza atual.

5. Modo Nao Perturbe

O Modo Nao Perturbe evita que o robd inicie automaticamente as
tarefas de limpeza e o indicador de energia permanece apagado. Vocé
pode habilitar este modo ou modificar seu horario no aplicativo. (O
modo padrao é das 22:00 as 08:00.)

Nota:

- As tarefas de limpeza agendadas ainda serao realizadas durante o periodo de
nao perturbacéo.

- Caso tiver tarefa da limpeza desde o ponto de interrupgao, o robd continuara a
funcionar ap6s o término do periodo néo perturbagdo.
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Como usar

6. Modo de Limpeza Localizada

Quando o robb estiver pausado ou no modo de espera, pressione

e segure o botdo { ] por 3 segundos para iniciar o modo de limpeza
localizada. Neste modo, limpara uma area quadrada de 1,5m x 1,5
m diretamente ao redor. Quando a limpeza local for concluida, o rob6
retornara automaticamente ao seu local original e desligara.

L 1,5 metros J

1,5 metros

Nota: ativar o Modo de Limpeza Localizada encerrara a tarefa de limpeza atual do

robd.
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7. Limpeza Programada

Vocé pode agendar o tempo de limpeza no app Mi Home / Xiaomi
Home. O robd comegara a limpeza automaticamente no horario
designado e, em seguida, retornara a base de carregamento para
recarregar quando a limpeza for concluida.

8. Fungoes adicionais do aplicativo

O aplicativo pode ser usado para ativar mais fungdes, como limpeza de
sala selecionada, limpeza de zona, area proibida / parede virtual, etc.

Nota:

- Siga as instrugdes na interface do aplicativo para usar mais fungées.

- A verséao do aplicativo pode ter sido atualizada; siga as instrugbes com base na
versao atual do aplicativo.

Como usar

9. Uso de Funcao de Esfregar

Recomenda-se que todos os pisos sejam aspirados pelo menos trés
vezes antes da primeira sessao de esfregar para obter um melhor efeito
de limpeza.

1) Umedeca a almofada do esfregéo e torga o excesso de agua. Faca
deslizar a almofada totalmente para dentro pela abertura do tanque de
agua até que esteja firmemente no lugar.

®

2) Abra a tampa do tanque de agua, encha-o com agua e feche a tampa
com seguranga.

Nota: ndo use detergente ou desinfetante.

3) Alinhe o médulo de limpeza conforme indicado pela seta e, em
seguida, deslize-o na parte de tras do robd até que se encaixe no lugar.
Pressione o botéo O ou use o aplicativo Mi Home / Xiaomi Home para
iniciar a limpeza.

Nota:
- Nao é recomendado usar a funcéo de esfregar em tapetes.
+ Use o aplicativo para ajustar o fluxo de dgua conforme necessario.

4) Pressione os dois clipes laterais interiores e deslize o tanque de agua
para tras para separa-lo do robé.

Nota: quando o robd estiver carregando ou ndo estiver em uso, remova o médulo
de esfregdo, despeje toda a dgua restante no tanque e limpe o esfregdo para
evitar mofo ou odor.
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Manutencao de Rotina

Limpeza do Depésito de P6 e do Filtro

1. Abra a tampa do robd e pressione o clipe do coletor de p6 para
removeé-lo.

2. Abra a tampa do compartimento de p6 conforme indicado pelo
diagrama.
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3. Remova o filtro e bata suavemente no cesto.

Nota: ndo limpe o filtro com uma escova ou dedo.

4. Enxague o coletor de pé e o filtro com agua até que estejam limpos.
Seque bem o filtro antes de reinstalar.

Nota:
- Somente agua limpa deve ser usada para limpar o filtro sem uso detergente.
- Mantenha-o em local bem ventilado ou fresco.

Manutencao de Rotina

Limpeza do Médulo de Esfregao

1. Pressione os dois clipes de liberagédo na lateral do tanque de agua,
remova o modulo de esfregdo e puxe o esfregado para fora.

2. Despeje a agua do tanque. Limpe com agua e deixe secar ao ar antes

de reinstalar.

Nota: ndo exponha o tanque ao sol diretamente.

3. Limpe o esfregdo apenas com agua e deixe secar ao ar antes de
reinstalar.

Nota:

- Remova a almofada do médulo para ser limpada e certifique-se de que agua suja
nao flua de volta para a saida de agua a fim de evitar entupimento.

- Para garantir o desempenho ideal, é recomendado substituir o esfregéo a
cada 3 a6 meses.

4. Se ocorrer fluxo lento de agua ou o volume néo estiver bem
distribuido, limpe o orificio de ar na tampa do tanque de agua.
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Manutencao de Rotina Manutencao de Rotina

Nota: sendo que os panos Umidos podem danificar elementos sensiveis dentro do rob6 e da base de carregamento. Use panos secos para limpeza.

Limpeza da Escova Principal Limpeza da Escova Lateral

Pressione os clipes de libertagado de protegéo interiores da escova Retire as escovas laterais e use a ferramenta para remover qualquer

principal para remover a sua tampa, assim que retire a escova principal. cabelo emaranhado. Limpe o sensor de laser LDS / sensor da base de retorno / sensor Limpe o sensor de caida
de borda

Limpeza da roda principal / roda omnidirecional

Limpe o contacto de carregamento L .
P 9 Reiniciando Robéd

Se o robd parar de responder ou ndo puder ser desligado, pressione e
segure o botdo O por 10 segundos para desliga-lo & forga. Em seguida,
pressione e segure o botdo O por 3 segundos para ligar o robé.

Retire as tampas da escova conforme mostrado no diagrama. Use
a ferramenta de limpeza incluida para remover todos os pelos
emaranhados na escova.

Bateria

O robd contém a bateria de ion de litio de alto desempenho. Certifique-
se de que ele permanece bem carregado para uso diario a fim de
manter o seu desempenho ideal. Se o robd nao for usado por um
longo periodo de tempo, desligue-o e guarde-o. Para evitar danos por
descarga excessiva, o robd deve ser recarregado pelo menos uma vez
a cada trés meses.

=

R

Nota: ndo puxe o cabelo excessivamente para evitar danificar a escova principal
quando o cabelo estiver fortemente emaranhado na escova principal. Nota: use a ferramenta como uma pequena chave de fenda para separar o eixo e
0 pneu.
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Perguntas Frequentes

Perguntas Frequentes

Tipo de Problema

Solugao

Nao consegue ligar

O nivel da bateria esta baixo. Recarregue o robd na base de carregamento e tente novamente.
A temperatura ambiente é muito baixa (abaixo de 0 ° C) ou muito alta (acima de 40 ° C) . A temperatura de operagado do robd
éde0°Ca40°C.

Tipo de Problema

Solugao

N&o consegue carregar

A base de carregamento néo liga com a energia. Verifique se ambas as extremidades do cabo de alimentagdo estao
conectadas corretamente.
Contato ndo estavel. Limpe os contatos de carregamento da base de carregamento e do robo.

Deixar o rob6 na base de carregamento
consome energia se ja estiver totalmente
carregado?

Deixar o rob6 na base de carregamento apds ele estar totalmente carregado consome muito pouca eletricidade,
e ajuda a manter o desempenho ideal da bateria.

O robd néo retorna para a doca
de carregamento

Ha muitas obstrugdes ao redor da base de carregamento. Coloque a base de carregamento na area mais aberta.
Limpe a area de sinalizagao da base.

Nao sai agua ou sai apenas um pouco do
madulo de limpeza

Confirme se o tanque de agua esta cheio e limpe o esfregéo, se for necessario.

Limpe o esfregéo se ficar sujo.

Certifique-se de que o esfregdo esta instalado corretamente de acordo com o manual do usuario.
Limpe o respiradouro na parte superior do tanque de agua.

Mal funcionamento do robd

Desligue o robd e reative-o.

O robo esta fazendo um barulho
estranho

Tera a possibilidade de haver um objeto estranho anexado na escova principal, escova lateral ou uma das rodas principais.
Pare o robd e remova todos os detritos.

O rob6 nado retoma a limpeza apds o
carregamento

Certifique-se de que o robd ndo esteja definido para o Modo N&o Perturbe, o que o impedira de retomar a limpeza.
O rob6 néo retoma a limpeza quando é recarregado manualmente ou colocado na base de carregamento.

O rob6 néo limpa com eficiéncia
ou deixa poeira para tras

O tanque do lixo esta cheio. Limpe-o.
O filtro esta bloqueado. Limpe-o.
Um objeto estranho esta preso na escova principal. Limpe-a.

O robd néo retorna a base de
carregamento apos ser movido

Mover o robd pode fazer com que se reposicione ou mapeie novamente seus arredores. Se o robd estiver muito
longe da base de carregamento, pode ndo ser capaz de retornar automaticamente por conta prépria, neste caso,
& precisa colocar manualmente o robd para a base de carregamento.

O rob6 ndo consegue se
conectar ao Wi-Fi

Ha algo errado com a conexdo Wi-Fi. Reinicie o Wi-Fi e baixe a versdo mais recente do aplicativo Mi Home / Xiaomi Home e
tente reconectar.

A permisséo de localizagéo esta fechada. Verifique se a permissao de localizagdo no app Mi Home / Xiaomi Home esta ativada.
O sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifique-se de que o robd esta na area com boa cobertura de Wi-Fi.

O Wi-Fi de 5 GHz ndo é compativel. Verifique se o seu rob6 se conecta ao Wi-Fi de 2,4 GHz.

O nome de usuario ou senha do Wi-Fi esta incorreto. Digite 0 nome de usuario e a senha corretos.

O rob6 néo realiza limpeza
programada

O rob6 esta com a bateria fraca. A limpeza programada néo sera iniciada a menos que o rob6 tenha sido recarregado a
tempo.
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Especificagoes

Robd Doca de carregamento
Modelo RLS5-BL0O Modelo RCSO0
Bateria 5200 mAh (Capacidade nominal) Poténcia nominal 100-240 V~50/60 Hz 0.5 A
de entrada ’
Conexao Wi-Fi Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz . .
Poténcia nominal
. 19,8V=1A
T d de saida
empo de Cerca de 6 Horas
carregamento
Tens&ao nominal 144V =
Poténcia nominal 40w

Frequéncia de
operacao

2400-2483,5 MHz

Poténcia maxima de
saida

< 20 dBm
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